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Info zu diesen Anweisungen

Die vorliegende Dokumentation ist giiltig fiir das optionale RS-485/LECOM Kommunikationsmodul fir den SMVector
Frequenzumrichter und ist zusammen mit der Bedienungsanleitung fiir den SMVector (Publikation SV01) zu lesen, die
ihrerseits mit dem Umrichter mitgeliefert wurde. Diese Dokumente sind sorgféltig durchzuarbeiten, da sie wichtige
technische Daten enthalten und Installation und Betrieb des Antriebs beschreiben.

WARNUNG!

Die Informationen in diesem Dokument basieren auf der RS-485 LECOM Kommunikationsmodul-Softwareversion
1.20. Falls eine kiinftige Version der Software eine andere Registernummerierung oder unterschiedliche
Registerdefinitionen enthélt, konnte die Funktion des Antriebs ernsthaft beeintrachtigt werden. Falls der
Antriebsparameter P494 nicht 1.20 zeigt, DARF NICHT VERSUCHT WERDEN, (ber das Netzwerk auf ein
Antriebsregister zu schreiben, da ansonsten mit unvorhergesehen Folgen zu rechnen ist, die zu Anlagenschaden
und/oder Verletzungen fiihren konnten. Kiinftige Versionen der Modulsoftware bedingen zur Implementierung die
Benutzung der entsprechenden Dokumentation.

HINWEIS

Fiir den Einsatz der LECOM-Option des RS-485-Kommunikationsmoduls mit dem SMVector (0.33-10HP) ist die
Standardsoftwareversion 3.0 oder hoher erforderlich. Alle SMVector-Antriebe mit 15 HP (11 kW) und héheren
Leistungen unterstiitzen die LECOM-Option am RS-485-Kommunikationsmodul.

e

© 2008 Lenze AC Tech Corporation

Kein Teil dieser Dokumentation darf kopiert oder zur Verfligung gestellt werden an Dritte ohne ausdriickliche schriftliche
Genehmigung von Lenze AC Tech Corporation.

Alle in dieser Dokumentation enthaltenen Informationen wurden sorgfltig ausgewahit und auf Ubereinstimmung mit
der beschriebenen Hardware und Software hin getestet. Fehler konnen jedoch nicht vollkommen ausgeschlossen
werden. Wir ibernehmen keinerlei Verantwortung fiir eventuell auftretende Schaden. Erforderliche Korrekturen werden
in folgende Ausgaben dieser Dokumentation aufgenommen.
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1.1

1.2

1.3

1.4

Sicherheitsinformationen

Sicherheitsinformationen

Aligemeine Informationen

Einige Bauteile in Lenze-Reglern (Frequenzumrichter, Servoumrichter, DC-Steuerungen) konnen stromfiihrend sein, sich
bewegen oder rotieren. Einige Oberflachen konnen heiB werden.

Unbefugtes Entfernen der erforderlichen Abdeckung, unsachgeméBe Verwendung und nicht vorschriftsméBige Installation
oder Bedienung konnen schwere Personen- oder Sachschaden verursachen.

Samtliche Tatigkeiten bei Transport, Installation und Inbetriebnahme sowie Wartungsarbeiten miissen von qualifiziertem
und geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden (IEC 364 und CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100 und IEC-Report
664 oder DIN VDE 0110 sowie nationale Unfallverhiitungsvorschriften miissen beachtet werden).

Geman diesen grundlegenden Sicherheitsinformationen handelt es sich bei qualifiziertem und geschultem Fachpersonal
um Personen, die mit der Installation, der Montage, der Inbetriebnahme und dem Betrieb des Produkts vertraut sind und
die uber die flr ihre Tatigkeit erforderlichen Qualifikationen verfiigen.

Anwendung wie vorgeschrieben

Antriebsregler sind Bauteile, die fiir die Installation in elektrischen Systemen oder Maschinen vorgesehen sind. Sie diirfen
nicht als separate Gerate verwendet werden. Sie sind ausschlieBlich fiir professionelle und kommerzielle Zwecke geman
EN 61000-3-2 gedacht. Die Dokumentation enthalt Informationen zur Einhaltung der Norm EN 61000-3-2.

Bei der Installation der Antriebsregler in Maschinen ist die Inbetriebnahme (d. h. der Start des Betriebs wie
vorgeschrieben) untersagt, bis nachgewiesen wurde, dass die Maschine den Bestimmungen der EG-Richtlinie 2006/42/
EG (Maschinenrichtlinie) entspricht und die harmonisierte Norm EN 60204 eingehalten wird. Die Inbetriebnahme (d. h.
der Start des Betriebs wie vorgeschrieben) ist nur dann zuldssig, wenn die EMV-Richtlinie 2004/108/EWG eingehalten
wird. Die Antriebsregler geniigen den Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EWG. Fiir die Regler gelten
die harmonisierten Normen der Serie EN 50178/DIN VDE 0160.

HINWEIS: Die Verfiigharkeit von Reglern ist gemaB Norm EN 61800-3 eingeschrankt. Diese Produkte konnen in
Wohngebieten Funkstorungen verursachen. In diesem Fall sind eventuell besondere Vorkehrungen zu treffen

Installation

Sorgen Sie fiir sachgemaBen Umgang und vermeiden Sie ibermaBige mechanische Beanspruchung. Vermeiden
Sie ein Verbiegen von Bauteilen und das Andern von Isolationsabstinden beim Transport oder dem Umgang mit der
Einheit. Berlihren Sie keine elektronischen Bauteile und Kontakte. Antriebsregler enthalten Bauteile, die gegeniiber
elektrostatischen Entladungen empfindlich sind und durch unsachgemaBe Handhabung leicht beschédigt werden
konnen. Elektrische Bauteile nicht beschéddigen oder zerstoren, da dies Gesundheitsschaden nach sich ziehen kann!
Bei der Installation des Antriebsreglers optimalen Luftdurchsatz gewahrleisten, indem alle in der Bedienungsanleitung
angegebenen AbstandsmaBe eingehalten werden. Antriebsregler nicht zu ibermaBigen Vibrationen aussetzen oder zu
hohen Temperaturen, hoher Luftfeuchte, starker Sonneneinstrahlung, zu Staub, Verunreinigungen, korrosiven Chemikalien
oder anderen schadigenden Umwelteinfliissen.

Elektrische Anschliisse

Wenn Arbeiten an stromfiihrenden Antriebsreglern durchgefiihrt werden, mussen die geltenden nationalen
Unfallverhltungsvorschriften (z. B. VBG 4) eingehalten werden.

Die Elektroinstallation muss im Sinne der geltenden Bestimmungen (z. B. Leitungsquerschnitte, Sicherungen, PE-
Anschlusse) durchgefiihrt werden. Zusatzliche Informationen konnen der Dokumentation entnommen werden.

Die Dokumentation enthélt Informationen (ber die Installation gemas den EMV-Richtlinien (Abschirmung, Erdung, Filter
und Leitungen). Diese Hinweise gelten auch fiir mit dem CE-Zeichen gekennzeichnete Regler.

Der Hersteller des Systems oder der Maschine ist fiir die Einhaltung der erforderlichen Grenzwerte gemas den EMV-

Richtlinien verantwortlich.

Lenze
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Sicherheitsinformationen

1.5 Betrieb
Systeme mit Reglern miissen mit zusétzlichen Uberwachungs- und Schutzvorrichtungen ausgeriistet werden, die den
geltenden Normen (z. B. Normen fir technische Einrichtungen, Unfallverhiitungsvorschriften usw.) entsprechen. Der
Regler darf wie in der Dokumentation beschrieben fiir Inre Anwendung angepasst werden.

GEFAHR!
e Nachdem die Stromversorgung des Reglers unterbrochen wurde, diirfen stromfilhrende Bauteile

und Netzverbindungen nicht sofort beriihrt werden, da Kondensatoren noch geladen sein konnen.
Beachten Sie hierzu die entsprechenden Hinweise auf dem Regler.

e Schalten Sie den Regler nicht 6fter als einmal alle drei Minuten ein und wieder aus.

e SchlieBen Sie beim Betrieb alle Schutzabdeckungen und -tiiren.

WARNUNG!

Eine netzwerkbasierte Steuerung ermaglicht das automatische Anlaufen und Stoppen des Antriebsreglers.
Zur Systemauslegung muss ein angemessener Schutz gehoren, der es verhindert, dass Mitarbeiter
Zugang zu Beweglichen Ausriistungsteilen haben, wahrend die Versorgung des Antriebssystems

gingeschaltet ist.

Tabelle 1: In diesen Anweisungen verwendete Piktogramme

Piktogramm | Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung
GEFAHR! Gefar von Personenschiden Hinweis auf eine unmittelbar drohende
durch geféhrliche elektriche Gefahr, die den Tod oder schwere
Spannung. Verletzungen zur Folge haben kann, wenn
nicht die entsprechenden MaBnahmen
getroffen werden.
WARNUNG! Mdgliche drohende Tod oder Verletzungen
Personenschéaden
STOP! Magliche Sachschéden Schaden am Antriebssystem oder seiner
@ Umgebung
Py HINWEIS Nitzlicher Tipp: Das
l Befolgen dieser Tipps
vereinfacht den Umgang mit
dem Antrieb.

Lenze
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2.1

2.2

Einfihrung

Einfithrung

Dieses Dokument setzt voraus, dass der Leser tiber bestimmte Grundkenntnisse beziiglich des LECOM-Protokolls verflgt
sowie mit der Programmierung und dem Betrieb von Bewegungssteuerungsgeraten vertraut ist. Dieses Dokument dient
nur zur Information.

Modul - Technische Angaben

Tabelle 2 beinhaltet die Spezifikationen fiir die LECOM-Seriellkommunikation. Falls es sich um eine feste Vorgabe handelt
(nicht verstellbar) , wird der Wert unter Bereich gezeigt, falls die Spezifikation selektierbar ist, wird der Parameter mit
verfligharem Einstellbereich gezeigt.

Tabelle 2: LECOM Seriellkommunikation

Bedeutung Typ Bereich

Netzwerkadresse | selektierbar |P410 (1 - 99)

Baudrate selektierbar | P411 (9600, 4800, 2400, 1200, 19200 bps)
Datenbits fest 7

Paritat / Stoppbits | fest Even/1 (gerade/1)

Typische Kommunikationen zwischen Master und Slave:

e Schreibbefehle von Master
— Run-Befehl
— Frequenzreferenz
— Anderung von Antriebbetriebsparametern

e Requests von Master
— Melden von Antriebsstatus
— Fehlerstatus (und Fehlergeschichte)

Modul-Kennschilder

Abbildung 1 zeigt die Aufkleber auf dem RS-485/LECOM Kommunikationsmodul fiir Regler der Baureihe SMV. Das
LECOM Kommunikationsmodul fiir SMVector Regler wird wie folgt identifiziert:

e Zwei Aufkleber, einer auf jeder Seite des Moduls.

e FEin farbcodiertes Kennschild in der Mitte des Moduls.

Aufkleber rechts:
Nenndaten und Zertifizierungen

COMM 1/0 ONLY
S/N: 123456789 l:lls

LISTED

ESVZARO-000XX1A10

Feldbus-Kennung:
R = RS-485 (Modbus RTU/LECOM)

@

1

Moduldaten

\— Aufkleber linkes:
Lenze

SMV RS-485 -— A A: Modultyp
TYPE: ESVZARO——
ID-NO: 12345678 —— C C: Lenze Kennnummer

| D D: Firmwareversion

- 1A “
ESVZAR0-000X im E: Hardwareversion

L E

Abbildung 1: Aufkleber am RS-485/LECOM Kommunikationsmodul
CMVLC401A
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Installation <>

3 Installation

3.1 Mechanische Installation
1. Aus Sicherheitsgriinden die Stromversorgung trennen, ehe die Abdeckung des Klemmenkastens ge6ffnet wird.

2. Das RS-485/LECOM-Optionsmodul in den Klemmenkasten einsetzen und durch “Einklicken” in Position sichern,
siehe Abb. 2.

3. Netzwerkkabel entsprechend Beschreibung unter 3.3, Elektrische Installation, am mitgelieferten Steckverbinder
anschlieBen und den Steckverbinder in das Optionsmodul einstecken.

4. Abdeckung des Klemmenkastens fiir den Wiederanbau ausrichten, geschirmtes Kabel vom Modul an den Antriebsregler
anschlieBen, Abdeckung schlieBen und sichern, siehe Abb. 3.

0.5Nm/ 4.5 lb-in

® <2.8mm?
———3==(1222AWG)

-1 |-

NEMA 1 (IP31) Models NEMA 4X (IP65) Models

Abbildung 2: Installation des RS-485/LECOM Kommunikationsmoduls

NEMA 1 (IP31) Models

Abbildung 3: Wiederanbau der Klemmenkasten-Abdeckung

Lenze
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3.2

3.3
3.3.1

3.3.2

3.3.3

Installation

RS-485 Klemmenblock
Fir ein LECOM-Netzwerk den RS-485-Anschluss laut Tabelle 3 verschalten.
Tabelle 3: RS-485/LECOM Klemmenblock

Klemme | Bedeutung Wichtig RS-485 Anschluss
1 Masse / Schirm Zwecks zuverldssiger Kommunikation ist sicherzustellen, dass
diese Klemme an LECOM-Netzwerk GND/common angeschlossen
ist. Falls im Netzwerk nur zwei Leiter benutzt werden (TXA und
TXB), Klemme 1 an Gehause/Masse anschlieBen.

2 TXA Falls Regler an einem Endpunkt des Netzwerks angeordnet ist,

3 Kein Anschluss muss ein Abschlusswiderstand (typisch 120 Ohm) an TXA und TXB
4 TXB angeschlossen werden.

5 Kein Anschluss

Schutz gegen Bertihrung

¢ Alle Klemmen besitzen eine einfache Isolation (einzelner Isolationsabstand)

e Schutz gegen Beriihrung kann nur durch zusatzliche MaBnahmen gewéhrleistet werden (d. h. doppelte Isolation).
Elektrische Installation

Kabeltypen

Fiir RS-485 LECOM-B Netzwerke miissen qualitative verdrillte Zweidraht-Leitungen mit Schirm benutzt werden. Die
Verwendung von Kabeln minderer Qualitét flihrt zu (berméaBiger Signalddmpfung und zu Datenverlust.

Netzwerk-Begrenzungen

Beim Design eines RS-485/LECOM-Netzwerks missen eine Reihe von begrenzenden Faktoren berticksichtigt werden:
e | ECOM-B Netzwerke sind begrenzt auf: 31 Gerate (ohne Repeater); 90 mit Repeatern.

¢ Topologie: Ohne Repeater: Linie; mit Repeatern: Linie oder Baum.

e Max. Leitungslange ist 1200 m, abhangig von Baudrate und verwendetem Kabeltyp.

¢ Mindestens 1 m Kabellange zwischen Knoten.

Anschliisse und Schirmung

Um eine gute Storunanfalligkeit sicherzustellen, missen alle Netzwerkkabeln korrekt geerdet sein:

e Mindestempfehlung fir Erdung: Netzwerkkabel in jedem Schrank ein Mal erden.

e Empfehlung fir optimale Erdung: Netzwerkkabel an jedem Antrieb oder moglichst in ihrer Nahe erden.

e Fr die Verdrahtung des Kabels mit dem Steckverbinder sind die ungeschirmten Kabeladern so kurz wie moglich zu
halten; max. 20 mm werden empfohlen. Den Anschluss der Schirmung von Klemme 1 ebenfalls erden (PE).

20mm
max.

/

Mit Schutzerde (PE) /?

von Antrieb verbinden {

N

Abbildung 4: Steckverbinder-Verdrahtung

Lenze
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Installation <>

3.3.4 Busabschluss

Fur ein RS-485-Netzwerk ist es notwendig, die vorgegebenen Abschlusswiderstande (120 Q) zu installieren, d. h.
jeweils einen an jedem Ende eines Netzwerkabschnitts. Wenn dies nicht geschieht, werden Signale entlang des Kabels
zurtickreflektiert, wodurch Daten beschadigt werden.

Ein externer Widerstand mit 120 © 1/4 W kann wie in Abbildung 5 gezeigt angeschlossen werden.

20mm
Mit Schutzerde (PE) max.

von Antrieb verbinden /

N

Abbildung 5: Network Termination Resistor

Lenze
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Inbetriebnahme

Parameter fiir den Betrieb mit RS-485/LECOM

Antriebskommunikationsparameter

Die Parameter in Tabelle 5 sind am Antrieb stets prasent, auch wenn kein Kommunikationsmodul installiert ist.

Tabelle 5: Antriebskommunikationsparameter

Code Mogliche Einstellungen WICHTIG
Nr. Benennung Standardwert | Auswahl
P400 | Netzwerkprotokoll 0 Nicht aktiv
1 Abgesetztes Tastenfeld
2 Modbus RTU
7 LECOM-B
P401 Modulversion 01.0.0 Display zeigt 01.x.x, wobei: Nur Lesen
01 = RS485/Abgesetztes Tastenfeld Modul
X.Xx = Modulversion
P402 | Modulstatus 0 0 Nicht initialisiert Nur Lesen
1 Initialisierung: Modul auf EPM
2 Initialisierung: EPM auf Modul
3 Online Die Verbindung zwischen Antrieb und
Modul korrekt funktioniert.
4 Fehler Initialisierung fehlgeschlagen
5  Zeitsperre-Fehler
6 Initialisierung fehlgeschlagen Modultyp nicht korrekt (P4 1)
7 |Initialisierungsfehler Protokolleinstellung nicht korrekt (P<00)
P403 | Modulriickstellung 0 0 Keine Aktion
1 Riickstellung der Modulparameterwerte | Die Modulparameter 401...499 werden
auf Standardeinstellungen. auf die in dieser Anleitung gezeigten
Standardwerte zuriickgestellt.
P404 | Modulzeitsperreaktion 3 0 Ignorieren e Erforderliche Aktion bei SPI-Zeitsperre
1 STOPP (siehe P I 1) ® SPI-Zeitsperre auf 200 ms fixiert
2  Schnellstopp
3 Fehler (F_nkF)
P405 Network Fault 0 0  Kein Fehler Nur lesen, siehe P425 und P426
1 Netzwerk-Zeitsperre, F_nf |
P406 | Proprietdr Modul spezifische Nur Lesen
[i] HINWEIS:
Falls dieser Parameter einen Wert von 16 besitzt, werden die LECOM-Funktionen durch
die Softwareversion in diesem SMVector-Antrieb nicht unterstiitzt. Technischen Support
bei Hersteller kontaktieren.
P498 | Entgangene Nur Lesen
Nachrichten
Antrieb zu Modul
P499 | Entgangene Nur Lesen
Nachrichten
Modul zu Antrieb

CMVLC401A
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4.2

Lenze

RS485 LECOM-spezifische Parameter

Inbetriebnahme

@

ON

Die Parameter in Tabelle 6 sind im Antrieb nur prasent, wenn ein RS485-Kommunikationsmodul installiert ist, P400 =
7 und das Modul online ist (P402 = 3).

Tabelle 6: RS485 LECOM-spezifische Parameter

Code

Magliche Einstellungen

Nr. Benennung Standardwert | Auswahl WicHTIG
P410 Netzwerkadresse 1 1 99 Die Werte 00, 10, 20, 30 ... 90 diirfen nicht
benutzt werden, da sie fiir Gruppenadressierung
reserviert sind (siehe Punkt 6.4).
P411 Netzwerk-Baudrate 0 0 9600 bps
1 4800 bps
2 2400 bps
3 1200 bps
4 19200 bps
P420 Netzwerk- 0 0  Nur Monitor P420 =2, 3: Sollwert-Steuerung mittels
steuerungslevel 1 Parameterprogrammierung Codenummer C0046 oder C1061.
. P420 = 3, 4: Antriebssteuerung mittels
2 g;?&zggéigurﬂggund Codenumme_zr €0040 und/odergCO1 35
3 Komplettsteuerung P420 = 4: Einstellung C0140 = 0 ergibt
Schnellstopp
4 Komplettsteuerung (Sonderoption) | stopphefehle (QUICK STOP, Schnellstopp),
INHIBIT, Sperre) werden immer akzeptiert.
P424 | Netzwerk 0 0 Schnellstopp
Einschalt-/Start-Status
1 Regler-Sperre
P425 | Netzwerk-Message 50 0 {ms} 65000
Zeitsperre
P426 | Netzwerk-Message- 0 0 Keine Aktion
Zeitsperre-Aktion 1 Regler-Sperre
2  Schnellstopp
3 Auslosefehler, F_nF |
P427 | Giiltige Netzwerk- 0 0 {messages} 9999 e Nurlesen
Messages Empfangen e Wenn die Zahl der Meldungen
9999 (iberschreitet, wird der Zahler
zuriickgesetzt und beginnt wieder von 0.
P494 | Kommunikationsmodul- e Nurlesen
Softwareversion e  Format: x.yz
P495  |Interner Code e Nurlesen

e Alternierendes Display: xxx-; -yy

CMVLC401A




Inbetriebnahme

LECOM Protokolldetails

Beschreibung des LECOM-A/B-Protokolls

Uber das LECOM-A/B-Protokoll werden Daten zwischen SMV-Antriebsreglern und einem Leitsystem ausgetauscht. Das
LECOM-A/B-Protokoll basiert auf DIN 66019, ISO 1745 und ANSI X3.28 (Kategorie 2.5 und A2, A4). Diese Normen dhneln
sich und beschreiben ein Steuerungsverfahren im Ubermittlungsabschnitt eines Ubertragungssystems.

Der Leitrechner (Master)kommuniziert mit einem Slave (SMV-Antriebsregler)iber drei Aufrufarten:
e RECEIVE (siehe 6.2)

e SEND (siehe 6.3)

e BROADCAST/MULTICAST (siehe 6.4)

Die Kommunikation erfolgt tiber ASCII-Zeichen:

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 B C D I F
0 NUL | SOH | STX | ETX | EOT | ENQ | ACK | BEL | BS | TAB | LF VT FF CR | SO S|
1 DLE | DC1 | DC2 | DC3 | DC4 | NAK | SYN | ETB | CAN | EM | SUB | ESC | FS GS | RS | US
2 |space| ! “ # $ % & ‘ ( ) * + , - . /
3 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 : ; < - > ?
4 @ A B C D E F G H | J K L M N 0
5 P Q R S T U v w X Y YA [ \ ] A _
6 ‘ a b c d e f g h i j k I m n 0
7 p q r S t u v w X y z { I } ~ DEL

Beispiel:

Zeichen “EQT” =02, = 2.,
Zeichen “1” =31 =49
Gerateadressen (AD1, AD2)

Mit der Gerateadresse, die 2 Byte (AD1, AD2) lang ist, kann man einen oder mehrere Bus-Teilnehmer (Slaves) auswéhlen.
Das LECOM-A/B-Protokoll unterstiitzt Broadcast-Telegramme, d. h. ein Telegramm wird an eine Gruppe oder alle Bus-
Teilnehmer geschickt. Dafiir sind eigene Gerateadressen reserviert (vgl. BROADCAST, 6.4). Eine Gerateadresse hat
folgende Struktur:

Die Abkiirzungen haben folgende Bedeutungen:
AD1  ASCII Zehnerstelle der Slave-Adresse (0 ... 9; 30 ... 39
AD2  ASCII Einerstelle der Slave-Adresse (0 ... 9; 30 ... 39

hex)

hex)

Lenze
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5.3 Codenummer (C1, C2)
5.3.1 Standardadressierung

Die Bedeutung der Codenummern und der zugeordneten Parameter Ig_énnen Sie der Tabelle in Abschnitt 9 und der
SMV Bedienungsanleitung (SV01, Abschnitt 10) entnehmen. Bei der Ubertragung der Daten wird die Codenummer
folgendermaBen kodiert::

Mit der folgenden Rechenvorschrift kann man aus der Codenummer (Wertebereich: 0 ... 6229) die beiden ASCII-Zeichen
(Wertebereich: 48  ...127 ) bestimmen.

C1 = INTEGER((REMAINDER(codenummer/790)Y10)+48
C2= REMAINDER(REMAINDER(codenummer/790)/10) + INTEGER(codenummer/790) x 10 + 48
Ganzzahl (INTEGER) ist der Anteil einer Zahl vor dem Komma und REST (REMAINDER) der ganzzahlige Rest.

Beispiel: 13/5 = 2 remainder 3
INTEGER(13/5) = 2
REMAINDER(13/5) = 3

Beispiel: Codenummer 1002 in ASClI-Zeichen C1 und C2 umwandeln:

Cluy=  INTEGER(REMAINDER(1002/790/10) + 48 =  INTEGER(212/10) + 48 =
21 + 48 = 69 = 45hex = “E” .,
C2q=  REMAINDER(REMAINDER(1002/790)/10) -+ INTEGER(1002/790) x 10 + 48 =

REMAINDER(212/10) + 1x 10 +48 = 2+ 10 +48=60=3C, = “<”

ASCII

Die Codenummer 1002 wird in die ASCII-Zeichenkette "E<” umgewandelt, wenn ein Leitrechner sie zum Antriebsregler
sendet.

5.3.2 Adressierung iiber Codebank

Bei alteren LECOM-A/B-Treibern konnen nur Codenummern im Bereich von 0 bis 255 adressiert werden, da diese
Treiber nur ein Byte als Codenummer verwenden. Um auch mit diesen Treiben den groBeren Codenummern-Bereich
zu adressieren, kann das sogenannte Codebanking verwendet werden. Hierbei wird der Codenummern-Bereich O ...
255 als Fenster (iber den gesamten Codenummern-Bereich eingeblendet. Gesteuert wird dieses durch den Code C0249
(Codebank). Der Code C0249 ist unabhangig von der aktuell eingestellten Codebank immer unter der Nummer 249
erreichbar.

Tabelle 7: Codebank-Zuordnung

Codebank | Code-Offset | Codenummern-Bereich

0 0 0-255

1 250 250 - 505

2 500 500 - 755

3 750 750 - 1005

4 1000 1000 - 1255

5 1250 1250 - 1505

6 1500 1500 - 1755

7 1750 1750 - 2005

° HINWEIS
1 Das Codebanking ist nur aktiv, wenn die Standard-Adressierung verwendet wird. Werden hierbei Codenummern groBer als 255 vorgegeben, so
vergroBert sich der Codenummern-Bereich entsprechend. Durch die Codebank wird nur der entsprechende Codenummern-0ffset vorgegeben.

Beispiel:
Um die Codenummer 1002 zu adressieren, muss in C0249 die Codebank GANZZAHL(1002/250) 4 eingestellt werden.
Der Zugriff auf C1002 erfolgt dann tber die Codenummer C02.

Lenze
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534

54

Inbetriebnahme

Adressierung iiber Eingabevorwahl

Einfache LECOM-A/B-Treiber, die nur die Standard-Adressierung verwenden, konnen keine Subcodes ansprechen.
Um hierfur die Moglichkeit des Zugriffs auf Subcodes zu ermdglichen, wurde die Eingabevorwahl C0248 eingefiihrt.
Bei Verwendung der Standard-Adressierung wird automatisch immer der in C0248 eingetrageneWert als Subcode
herangezogen. Der Code C0248 ist immer unter der Nummer 248 erreichbar, unabhangig von der aktuell eingestellten
Codebank und dem verwendeten Subcode.

Beispiel:

Um den JOG-Wert 1 in CO039 Subcode 1 zu adressieren, muss zuerst in C0248 der Wert 1 geschrieben werden. Jetzt
wird bei einem Zugriff auf C39 immer das Subelement 1 adressiert.

° HINWEIS
1 Nach dem Zugriff auf ein Subelement mit Hilfe von C0248 sollte C0248 wieder auf den Wert 0 zuriickgesetzt
werden, um beim néchsten Zugriff nicht "versehentlich” wieder ein Subelement zu adressieren.

Erweiterte Adressierung
Eine andere Moglichkeit ist die direkte Adressierung von Parametern mit der erweiterten Adressierung.

|t | cHt | cH2 | cH3 | cH4 | sc1 | sc2 |
Die Abkilirzungen haben folgende Bedeutungen:

l Das ASCII-Zeichen 1" = 21, = 33, zeigt an, dass die erweiterte Adressierung verwendet wird

CH1 bis CH4  Codenummer in hexadezimaler Codierung: jedes Zeichen entspricht einem Nibble der Codenummern
(CH1 ist das hochstwertige, CH4 das niederwertigste Nibble).

SC1, SC2 Subcodenummer in hexadezimaler Codierung: jedes Zeichen entspricht einem Nibble des
Codenummernwortes (SC1 ist das hochstwertige, SC2 das niederwertigste Nibble).

In der ASCII-Darstellung sind folgende Zeichen maglich:

ASCII | 0 | 1 213,456,789 A B, C | D|E]|F
Dec | 48 | 49 | 50 | 51 | 52 | 53 | 54 | 55 | 56 | 57 | 65 | 66 | 67 | 68 | 69 | 70
Hex | 30 | 31 | 32 | 33 | 34 | 35 |36 |37 |38 |39 |41 |42 |43 |44 |45 ] 46

Mit diesen Zeichen kann ein Bereich von Codenummer 0 bis 65535 adressiert werden. Zu jeder Codenummer konnen
maximal 255 Subelemente (Feldelemente)mit einer Subcodenummer angesprochen werden. Beispiel: 1002 = “I03EA00”

Parameterwert (V1 bis Vn)

Parameterwerte kann man in vier verschiedenen Formaten mit den folgenden Strukturen Ubertragen:
ASCII-Dezimalformat (VD)

| - | vkt | vk2 | vk3 | vka | vk5 | vk6 | . | NKI | NK2 | NK3 | NK4 |
ASCII-Hexadezimalformat (VH)

| H | VH1 | vH2 | VH3 | vH4 | VH5 | VH6 | VH7 | VH8 |

String-Format (VS)

| s | vst | vs2 | vs3 | vsa | vs5 | vse | .. | vs240 |
e Qctett-String-Format fir Datenblocke (VO)
| o | votr | vo2 | vo3 [ vosa | vos | vos | .. |v0240 |

Lenze
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Die Abkilrzungen haben folgende Bedeutungen:
VK1 bis VK6  Vorkomma-Stellen
. Dezimalpunkt (bei Bedarf)
NK1 bis NK4  Nachkomma-Stellen (bei Bedarf)
“H” (48hex)  Kennzeichen [H], dass man Parameterwerte im ASCIl-Hexadezimalformat tibertragt
VH1 bis VH8  jeweils 1 bis 8 Hexadezimal-Zeichen [0 bis 9; A bis F]
“S” (53hex)  Kennzeichen [S], dass man Parameterwerte im String-Format tibertragt
VS1 bis VS240 jeweils 1 bis 12 sichtbare ASCII-Zeichen (keine Steuerzeichen)
“0” (4Fhex)  Kennzeichen [0], dass man Parameterwerte im Octett-String-Format ibertragt
V01 bis V0240 Datenblock in hexadezimaler Kodierung; jedes Zeichen entspricht einem Nibble des Datenblocks
Parameterwert im ASCII-Dezimalformat
Das ASClI-Dezimalformat (VD) verwendet man am haufigsten. Die Zahlenwerte werden folgendermaBen gebildet:
1 fihrendes negatives Vorzeichen (bei Bedarf)
6 Stellen vor dem Komma (VK1 bis VK6)
1 Dezimalpunkt (bei Bedarf)
4 Stellen nach dem Komma (NK1 bis NK4) (bei Bedarf)
Man kann Zahlenwerte von -214748.3648 bis 214748.3647 darstellen.

° HINWEIS
1 Im ASCII-Dezimalformat (VD) muss der Dezimalpunkt nicht (ibertragen werden, wenn der Zahlenwert
keine Stellen nach dem Komma hat.

Parameterwert im ASCIl-Hexadezimalformat (VH)

Das LECOM-A/B-Protokoll unterstiitzt die Ubertragung von hexadezimalen Parameterwerten mit den Langen von:
e 2 Zeichen (Byte-Wert)

e 4 Zeichen (Wort/Integer-Wert)

e 8 Zeichen (Doppelwort/Long-Integer)

Im ASClI-Hexadezimalformat ist VH1 das hochstwertigste und VH8 das niederwertigste hexadezimale Zeichen.

Parameterwert im String-Format (VS)

Das String-Format (VS) des Protokolls ermdglicht, Strings mit maximal 20 Zeichen in beiden Richtungen Ubertragen
werden.

Der SMV-Antriebsregler kann String-Parameter nur senden (z. B. C200).

CMVLC401A 13
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Parameterwerte im Octett-String-Format (VO)

Das LECOM-A/B-Protokoll enthdlt das Octett-String-Format (VO), mit dem man Datenbldcke tbertragen kann.

Die Reihenfolge der Zeichen entspricht der Ablage im Speicher nach aufsteigender Adressierung, d. h. das erste
ubertragene Zeichen ist das Datenblock-Nibble mit der niedrigsten Adresse. Die Datenstruktur des Datenblocks entspricht
dem Intel-Speicherformat mit folgender Definition:

BYTE: 1st High-Nibble
2nd Low-Nibble

WORD: 1st High-BYTE
2nd Low-BYTE

DWORD: 1st High-WORD

2nd Low-WORD
Blockpriifzeichen (BCC = Block Check Character)
Das Blockpriifzeichen (BCC) dient zur Sicherung der tibermittelten Daten und wird entsprechend DIN 66219 (Abschnitt

3) gebildet.

Das Blockprufzeichen wird programmtechnisch durch eine XOR-Verkniipfung der folgenden Zeichen aus dem SEND-

Telegramm erstellt:

e beginnt mit dem Zeichen unmittelbar nach dem STX-Steuerzeichen

e endet unmittelbar nach dem ETX-Steuerzeichen
- Dabei kann BCC den Wert 00 ... FF,_ annehmen.

EOT | AD1 [ AD2 [ sTx | ¢1 [ c2 | vi | 0 | vn | ETX | BCC
BCC
oder bei der erweiterten Adressierung:
| sTx | “ [ cHt [ cH2 | o | sc2 | ETX | Bce

BCC

CMVLC401A
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6 LECOM Message-Details

6.1 Telegrammantwort

Der SMV-Antriebsregler muss eine Quittierung an den Leitrechner zurtickschicken. Ausnahmen sind das Broadcast-
Telegramm oder inkorrekte Gerateadressen. Hier erfolgt keine Riickmeldung.

Der SMV-Antriebsregler sendet zwei Arten der Quittierung:
e negative Quittierung (NAK = 15hex), wenn:
— in einem oder mehreren Zeichen, inklusive Zeichen ENQ, ein Fehler (z. B. Paritatsfehler) erfasst wird
— ein ungultiges Kommando oder eine ungiiltigeVariablenadresse erkannt wird
— der Variablenwert nicht innerhalb des zuldssigen Bereichs liegt
¢ Andernfalls positive Quittierung (ACK = 06hex)
6.2 Receive-Telegramm

Mit dem Befehl RECEIVE werden Parameterwerte der SMV-Antriebsregler angefordert. Die Codenummer des angeforderten
Parameters werden im RECEIVE-Telegramm mit folgender Struktur tbermittelt:

| EOT | AD1 | AD2 | ¢1 | G2 | ENQ |
Die Abkilrzungen haben folgende Bedeutungen:

EOT (04,,) Ende der (vorangegangenen) Ubertragung
AD1, AD2 logische Gerateadresse des anzusprechenden Slaves
C1, C2 Codenummer (zwei ASClI-Zeichen lang) oder erweiterte Adressierung

ENQ (05,,) Stationsaufforderung
6.3 Receive-Telegrammantwort

Der SMV-Antriebsregler, der durch ein RECEIVE-Telegramm adressiert wurde, generiert eine der folgenden Antworten:

e Der Antriebsregler konnte die Anforderung dekodieren und schickt den gewlinschten Parameterwert an den Leitrechner.
sx | ¢t [ c2 ] vi| o | va|ETX]BCC|

 Der Antriebsregler konnte die Anforderung dekodieren, aber bei der Ubertragung trat ein Checksummenfehler (Paritatsfehler) auf.
| sTx | ¢t | c2 | 2 | ETX | BCC |

e Der Antriebsregler konnte die Anforderung nicht bearbeiten, weil die gewiinschte Codenummer nicht existiert.
| sTx | ¢1 | c2 | EOT |

Die Abkilirzungen haben folgende Bedeutungen:
STX(02,,)
C1, C2 Codenummer (zwei ASCII-Zeichen lang) oder erweiterte Adressierung
V1 bis Vn Parameterwert (n ASCII-Zeichen lang)
ETX(03,,) Ende des Textes
BCC Blockpriifzeichen (00 ... FF
? (3F,,) ASCIl-Zeichen “?”
EOT (04,,) Ende der (vorangegangenen) Ubertragung

Aufbau und Bedeutung des Blockprifzeichens (BCC) sind im entsprechenden Abschnitt des Abschnitts SEND beschrieben.

Anfang des Textes

hex)

Lenze
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Beispiel 1

Der aktuelle Drehzahlsollwert (CodenummerC46) soll beim Antriebsregler mit der Busadresse 01 gelesen werden. Der
Leitrechner sendet folgendes RECEIVE-Telegramm

EOT | o | 1 | 4 | 6 |ENQ|
Der Antriebsregler kann auf drei verschiedene Arten antworten:
sx | 4 | 6 | 3 | 5 | . | 4 | Ex]Bcc|
Gltig Anfrage: Der aktuelle Wert des C46 ist 35,4 (Hz) oder
| stx | 4 | 6 | ? | E™ | BCC |
Ungiiltige Anforderung: Bei der Daten-Ubertragung ist ein Checksummenfehler (Paritétsfehler) aufgetreten oder
| stx | 4 | 6 | EOT |
Ungultige Anforderung: Der Parameter C46 existiert in diesem Antriebsregler nicht.

Send-Telegramm

Mit dem Aufruf SEND werden Daten vom Master zum Slave tbermittelt. Der Master sendet dabei ein Telegramm mit
folgender Struktur:

| EOT | AD1 | AD2 | sTX | ¢t [ c2 | vi | 0 | va | ETX | BcC |
Die Abkilirzungen haben folgende Bedeutungen:

EOT (04,.) Ende der (vorangegangenen) Ubertragung

AD1, AD2 logische Gerateadresse des anzusprechenden Slaves
STX(02,,) Anfang des Textes

C1, C2 Codenummer (zwei ASClI-Zeichen lang)

V1 bis Vn Parameterwert (n ASCII-Zeichen lang)
ETX(03,,) Ende des Textes
BCC Blockprfzeichen (00 ... FF, )

Im Text-Teil des Telegramms, der zwischen den Steuerzeichen STX und ETX eingebettet ist, werden Codenummer (C1,
C2) und der entsprechende Parameterwert (V1 bis Vn) an den Slave tbertragen.

Beispiel fiir ein SEND-Telegramm:

Die maximale Drehzahl (Codenummer C1103) soll beim Antriebsregler mit der Busadresse 34 auf den Wert 95,2 Hz
eingestellt werden.

Der Leitrechner muss folgendes SEND-Telegramm senden:

EoT | 3 | 4 |sx| o | 1 ] 9 | 5 [ . | 2 |ExX]|BCC|
Der Antriebsregler kann mit zwei verschiedenen Quittierungen antworten:
ACK
Die Anweisung konnte korrekt bearbeitet werden. Der aktuelle Wert des Parameters C1103 ist 95,2 Hz oder
NAK

Die Anforderung konnte nicht korrekt bearbeitet werden. Der Wert des Parameter C1103 wurde nicht verandert.

Lenze
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Broadcast / Multicast

Mit dem Aufruf BROADCAST kann man in einem busformigen Netzwerk gleichzeitig alle Teilnehmer oder eine Gruppe von
Teilnehmern (Multicast) ansprechen. Die Struktur des BROADCAST-Telegramms entspricht der des SEND-Telegramms
mit der Ausnahme, dass die Teilnehmer keine Quittierung zurticksenden.

Man kann die Teilnehmer uber ihre Gerateadresse auswahlen. Fiir ein BROADCAST-Telegramm sind die in Tabelle 8
gezeigten Gerateadressen reserviert.

Tabelle 8: Gerdteadressen fiir Broadcast-Telegramm

Gerdteadressen | Gerdteadressen ASClI-Zeichen
(reserviert) der Gruppen AD1 AD2
00 alle “0” “0”

10 11 bis 19 “17 “0”

20 21 bis 29 “2” “0”

30 31 bis 39 “3” “0”

40 41 bis 49 “4” “0”

50 51 bis 59 “9” “0”

60 61 bis 69 “6” “0”

70 71bis 79 “T” “0”

80 81 bis 89 “8” “0”

90 91 bis 99 “9” “0”

Beispiel fiir ein BROADCAST-Telegramm:
Mit der Reglerfreigabe (Codenummer C40 = 0) sollen alle Antriebsregler gestoppt werden.
Der Leitrechner sendet folgendes BROADCAST -Telegramm:
EoT | o | o |[stx| 4 | o | o | Ex]|BCC|
Die Antriebsregler senden keine Quittierungen zuriick.
Uberwachung der Slave-Antwort:

Der Master iberwacht den aufgerufenen Slave. Innerhalb eines definierten Zeitraums muss der Slave dem Master eine
Antwort zuriicksenden. Unter folgenden Umstanden erhélt der Master keine Antwort vom Slave (Time out):

e die Gerateadresse wurde nicht erkannt

e die Ubertragungsstrecke ist fehlerhaft

e ¢in BROADCAST-Telegramm wurde gesendet.
e ein Fehler in der Hardware liegt vor

Erhalt der Master innerhalb eines definierten Zeitraums keine Antwort, versucht er, die Ubertragung erneut aufzubauen.
Die Anzahl der Wiederholungen ist begrenzt.

Die Uberwachungszeit im Master sollte ca. doppelt so groB sein wie die maximale Antwortzeit.
Ubertragungsfehler
Nach einem Ubertragungsfehler kann der Master C0068 auslesen und in Bit 4 ... 7 die Kommunikationsstorung auswerten.
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7.3
7.3.1

7.3.2

7.33

Inbetriebnahme

Inbetriebnahme

Antriebsiiberwachung

Solange die LECOM-Kommunikationen aktiviert (d. h. P400 = 7) und richtig konfiguriert sind (siehe P410-411) konnen
Antriebsparameter vom Netzwerk immer gelesen werden. Um nur Uberwachungsbetrieb einzustellen, P420 = 0 setzen.

Antriebsprogrammierung und Steuerung

Netzwerksteuerung muss aktiviert sein, damit Gber das Netzwerk Antriebsparameter programmiert bzw. die Steuerung
eines Antriebs iibernommen werden kann. Dies erfolgt folgendermaBen:

1. Setzen von P121...P124 gleich 09 (NET ENABLE) und Aktivieren der korrespondierenden TB-13x Klemme.

2. Setzenvon P100 auf 00, 01, 03, 04 oder 06. Netzwerksteuerung kann nicht aktiviert werden, wenn P100 auf 2 (nur
abgesetztes Tastenfeld) oder 05 (Klemmleiste/abgesetztes Tastenfeld) gesetzt ist.

3. Setzen von P420 auf 01, 02 oder 03.
Netzwerk-Watchdog-Timer
Watchdog-Timer

Der SMV ist mit einem Seriell-Link-Watchdog-Timer ausgestattet. Wenn der Watchdog-Timer aktiviert ist, MUSS der
Master REGELMASSIG mit dem Antrieb KOMMUNIZIEREN, da der Timer ansonsten eine Zeitsperre auslost.

Die Einrichtung des Watchdog-Timers erfolgt mittels Parameter P425 und P426 (LECOM-Code C1425 und C1426).
Watchdog-Zeitsperre-Intervall (P425)

Die maximale Zeit, die zwischen Netzwerkmeldungen an einen bestimmten Antrieb verstreichen darf, ist je nach Netzwerk
unterschiedlich. Wir haben daher das Watchdog-Zeitsperre-Intervall benutzerselektierbar gemacht. Die Einstellung kann
tber den Antriebsprogrammierungsparameter P425 (siehe dazu naher Punkt 4.2) vorgenommen werden.

° HINWEIS
1 Um Fehlausldsungen der Zeitsperre zu vermeiden, muss sichergestellt werden, dass die in Parameter P425 (C1425)
gesetzte Zeit fiir das jeweilige Netzwerk passend ist. Die Standardeinstellung mit 50 ms ist eventuell zu restriktiv!

Watchdog-Zeitsperre-Aktion (P426)

Die jeweilige Aktion, die bei einer Watchdog-Zeitsperre erfolgen soll, ist je nach Einsatz unterschiedlich. Wir haben
deshalb vier benutzerselektierbare Zeitsperre-Aktionen vorgesehen, die Giber den Antriebsprogrammierungsparameter
P426 gesetzt werden konnen.

Die Einstellmoglichkeiten sind:

0) Keine Aktion Watchdog-Timer ist deaktiviert.

1) Reglersperre Wenn ein Antrieb fiir eine langere Zeit als der in Parameter P425 (C1425) vorgegebenen Zeit keine giiltige
Kommunikation empféangt, wird er zum Stillstand auslaufen und der Antrieb wird den Sperre-Status ‘Stop’
anzeigen.

2)  Schnellstopp Wenn ein Antrieb fiir eine Iangere Zeit als der in Parameter P425 (C1425) vorgegebenen Zeit keine giiltige

Kommunikation empfangt, wird er zum Stillstand rampen und der Antrieb wird den Stopp-Status ‘Stop’ anzeigen.

3) Auslosefehler ‘F_~F Wenn ein Antrieb flir eine langere Zeit als der in Parameter P425 (C1425) vorgegebenen Zeit keine giiltige
Kommunikation empfangt, erfolgt eine Fehlerabschaltung mit Fehler ‘F_nF '

WARNUNG!

& Deaktivierung des Watchdog-Timers kann zu Anlagenschaden und/oder Verletzungen fiihren. Der Watchdog-
Timer darf nur wahrend der Konfiguration oder Diagnose deaktiviert werden, um lastige Fehlerabschaltungen
zu vermeiden.
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8.1 Konfigurations- und Steuerungsregister

Register #1 bis #1099 sind flr Register reserviert, die nur Uber das Netzwerk verfligbar sind und tber das lokale
Tastenfeld am Antrieb nicht zugreifbar sind.

Tabelle 9: Konfigurations- und Steuerungsregister

Code- |Parametername ?::dard- Einstellungsmoglichkeiten Wichtig
nummer
C0040 |Reglersperre 0 0 Regler gesperrt Der Regler kann auch durch das
1 Regler aktiviert Steuerwort C0135 aktiviert werden
(0043 | Fehlerriickstellung 0 0  Keine Aktion Der Fehler kann auch durch das
1 Riickstellung des Fehlers Steuerwort C0135 riickgestellt
werden
C0046 | Frequenzsollwert 0.0 500.0 Hz Nur Lesen
C0050 | Aktuelle 0.0 500.0 Hz Nur Lesen
Ausgangsfrequenz
C0068 | Betriebsstatusbitwort Bit Bezeichnung Nur Lesen
0-3 Die 10. Stelle der LECOM-Fehlernummer wird
angezeigt.
Beispiel: TRIP OH = 5 (LECOM Nr. = 50)
4-7 Letzter Kommunikationsfehler
0 = Kein Fehler
1 = Priifsummenfehler
2 = Protokollrahmenfehler
3 = Reserviert
4 = Ungiiltige Codenummer
5 = Ungiiltige Variable
6 = Keine Zugriffserlaubnis
7 = Telegrammbearbeitung unterbrochen durch
ein neues Telegramm
15 = Allgemeiner Fehler
8 Steuerung (iber LECOM aktiviert
9 Aktuelle Frequenz tber Grenzwert C17
10 Drehrichtung
0=Uz
1=G6UZ
11 Leistungsstufentransistoren erregt
12 Schnell-STOPP aktiv
13 Stromgrenze
14 Sollwert Frequenz erreicht
15 Fehler aufgetreten
LECOM Format = VH

Lenze
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Code- |Parametername :f:zdafd- Einstellungsmoglichkeiten Wichtig
nummer
C0135 | Steuerwort Regler Bit Bezeichnung
0-1 JOG1, JOG2, JOG3
0 = C0046 aktiv
1 =J0G1 (C0037) aktiv
2 = JOG2 (C0038) aktiv
3 = J0OG3 (C0039) aktiv
2 Rotationsanweisung
0=Uz
1=G6UZ
3 Schnellstopp
0 = Schnellstopp nicht aktiv
1 = Schnellstopp aktiv
4-8 Reserviert
9 Reglersperre
0 = Keine Reglersperre
1 = Regler-Sperre
10 Reserviert
11 Auslosefehler riickgestellt
0->1
Ubergang von 0 auf 1 bewirkt AUSLOSEFEHLER-
Riickstellung
12-13 |Reserviert
14 Gleichstrombremse (elektronische Bremse, DCB)
0 = DC Bremse nicht aktiv
1 = DC Bremse aktiv
15 Reserviert
LECOM Format = VH
C0140 | Frequenz-Sollwert- 0.0Hz |0.0 500.0 Hz
Anweisung
Lenze
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Code-
nummer

Parametername

Standard-
wert

Einstellungsmaglichkeiten

Wichtig

C0150

Statuswort Regler

@
=

Bezeichnung

Reserviert

Leistungsstufentransistoren erregt

Stromgrenze erreicht

Reserviert

Sollwert Frequenz erreicht

Aktuelle Frequenz (iber Grenzwert C17

Aktuelle Frequenz == OHz

NooalhjwiNn = | O

Reglersperre
0 = Keine Reglersperre
1 = Regler-Sperre

Reglerstatus
0 = Kein Fehler
1 = Fehler

12

Ubertemperaturfehler

13

DC-Bus-Uberspannung

14

Drehrichtung
0=Uz
1=GUZ

15

Betriebsbereitschaft
0 = Fehler (nicht betriebsbereit)
1 = Kein Fehler (betriebsbereit)

LECOM Format = VH

Nur Lesen

CMVLC401A
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8.1.1

8.1.2

813
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Inbetriebnahme
Code- |Parametername f:::dafd- Einstellungsmaglichkeiten Wichtig
nummer
0200 | Softwareidentifikation Softwareidentifikationstring: Nur Lesen
Beispiel “33SSSMD-M_14000"
LECOM Format = VS
0201 | Softwareherstellungs- Softwareherstellungsdatum: Nur Lesen
datum Beispiel “2008-10-18”
LECOM Format = VS
C1050 | Netzwerkgesteuerter 0 = entregt Siehe Punkt 8.1.1
digitaler Ausgang 1 = erregt
(TB14) + Relais bit 9: TB-14 status
bit 10:  Relaisstatus
andere Bits nicht benutzt
C1055 | Netzwerkgesteuerter | 0.0% |0.0 100.0 Siehe Punkt 8.1.2
analoger Ausgang
C1060 | Tastenfeld- 20.0 Hz | P102 P103
Drehzahlbefehl
C1061 | Netzwerk- 0.0Hz [P102 ... P103
Drehzahlbefehl
C1070 | Tastenfeld-PID- 00 [-99.9 ... 3100.0 Nur Lesen
Sollwert-Befehl
C1071 Netzwerk-PID- 00 [-999 ... 3100.0 Nur Lesen
Sollwert-Befehl
C1072 | Aktueller PID- 00 |-99.9 ... 3100.0 Nur Lesen
Sollwert
C1073 | PID-Sollwert-Befehl 00 |-99.9 ... 3100.0 Nur Lesen
C1074 | PID-Feedback 00 |-99.9 .. 3100.0 Nur Lesen
C1080 | Tastenfeld- 100% (0.0 400.0
Drehmoment-Befehl
C1081 | Netzwerk- 0% 0.0 400.0
Drehmoment-Befehl
C1099 | Parameter Version Siehe Punkt 8.1.3

C1050 (Netzwerkgesteuerter digitaler Ausgang)

Um den Relaisstatus oder digitalen Ausgang (TB14) zu regeln, muss Antriebsprogrammierungsparameter P140 und/
oder P142 auf 25 (Netzwerk-Steuerung) gesetzt sein.

C1055 (Netzwerkgesteuerter analoger Ausgang)

Um den Status des analogen Ausgangs (TB30) zu regeln, muss Antriebsprogrammierungsparameter P150 auf 09
(Netzwerk-Steuerung) gesetzt sein.

C1099 (Parameter Version)

Der Parameter Version ist der fiir die aktuelle Softwareversion gesetzte Parameter. Wenn an zwei Antrieben der Parameter
Version unterschiedlich ist, weist dies eventuell darauf hin, dass ein Register hinzugeflgt oder entfernt, die minimale/
maximale Lange eines Registers geandert, eine Registerfunktion geandert oder ein Registerstandardwert geandert wurden.

CMVLC401A
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9.1

Lenze

Programmierungsparameter

Inbetriebnahme

Zwischen den Antriebsprogrammierungsparametern und den in den LECOM-Meldungen benutzten Codenummern ist
ein Offset von 1000. Wenn Sie zum Beispiel den Antriebsprogrammierungsparameter (maximale Frequenz) tiber das
LECOM-Netzwerk lesen mochten, wiirden Sie die Codenummer 1103 lesen.

Fehlergeschichte (P500)

Wert | Display |Fehlermeldung
0 Kein Fehler
1 TMP Ausgangsfehler
2 F_OF | Ausgang (Transistor) Fehler
3 F_OF | | Erdschlussfehler
4 F_RF |Hohe Antriebstemperatur
5 F_rF |Fehler fliegender Neustart
6 F_HF | Fehler hohe Busspannung (Uberspannung)
7 F_LF |Fehler niedrige Busspannung (Unterspannung)
8 F_PF | Motor-thermische Uberlastfehler
9 F_CF  |Fehler OEM-Standarddaten
10 _i L |Konfigurationsfehler lllegale Einrichtung
11 F_dbF | Fehler Uberhitzung dynamische Bremse
12 F_SF | Fehler Einphasenspannung, Welligkeit zu hoch
13 F_EF | Externer Fehler
14 F_CF |Fehler Steuer-EEPROM
15 F_uF | Fehler Spannungsverlust bei Start
16 F_cF |Kompatibilitatsfehler
17 F_F ! |Interner Fehler 1 (EPM)
18 F_F2 |Interner Fehler 2
19 F_F3 |Interner Fehler 3
20 F_F5 |Interner Fehler 5 (Stapel-Uberlauf)
21 F_FS |Interner Fehler 5 (Stapel-Unterlauf)
22 F_F& |Interner Fehler 6 (BGD fehlt)
23 F_F7  |Interner Fehler 7
24 F_FB |Interner Fehler 8
25 F_F3 |Interner Fehler 9
26 F_&F | Fehler Antriebshardware
27 F_F 2 |Interner Fehler (AD-Offset)
28 F_uJF |Interner Fehler (Abgesetztes Tastenfeld verloren)
29 F_AL  |Fehler Eingangspegel beim Betrieb geschaltet
30 F_F4 |Interner Fehler 4 (FGD fehlt)
31 F_FO |Interner Fehler O (PW fehlt)
32 F_FolL |Interner Fehler (Follower verloren)
33 F_F {1 |Interner Fehler (ISO kommunikation)
34 F_nkF | Interner Fehler (Modulkommunikation (SPI) Zeitiiberschreitung)
35 F_Fnr |Interner Fehler (FNR: ungiiltige Meldung empfangen)
36 F_nF | | Netzwerk Zeitsperre
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Inbetriebnahme

Antriebs-ID (P502)

Das Register liefert einen Indexwert, der dem Spannungs- und Leistungswert des Antriebs entspricht. In Tabelle 10 wird

die Antriebskonfiguration nach Indexnummern prasentiert.

Tabelle 10: Antrieb-ID

Index Eingangsspannung Leistung
8 240 VAC, einphasig 0,33 HP (0,25 kW)
12 1,5 HP (1,1 kKW)
13 _ 240VAC 2 HP (1,5 kW)

einphasig oder dreiphasig

14 3 HP (2,2 kW)
21 0,5 HP (0,37 kW)
23 1 HP (0,75 kW)
24 1,5HP (1,1 kW)
25 2 HP (1,5 kW)
26 240 VAC 3 HP (2,2 kW)
28 dreiphasig 5 HP (4 kW)
29 7,5 HP (5,5 kW)
30 10 HP (7,5 kW)
31 15 HP (11 kW)
32 20 HP (15 kW)
42 0,5 HP (0,37 kW)
44 1 HP (0,75 kW)
45 1,5 HP (1,1 kW)
46 2 HP (1,5 kW)
47 3 HP (2,2 kW)
49 480 VAC 5 HP (4 kW)
50 dreiphasig 7,5 HP (5,5 kW)
51 10 HP (7,5 kW)
52 15 HP (11 kW)
53 20 HP (15 kW)
54 25 HP (18,5 kW)
55 30 HP (22 kW)
69 1 HP (0,75 kW)
71 2 HP (1,5 kW)
72 3 HP (2,2 kW)
74 5 HP (4 kW)
75 600 VAC 7.5 HP (5,5 kW)
76 dreiphasig 10 HP (7,5 kW)
77 15 HP (11 kW)
78 20 HP (15 kW)
79 25 HP (18,5 kW)
80 30 HP (22 kW)
91 0.33 HP (0,25 kW)
92 12(()ai?1rpﬁggig\]mc 0.5 HP (0,37 kW)
94 1 HP (0,75 kW)

Unbenutzte Indexwerte sind fr kiinftige Benutzung reserviert.
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Inbetriebnahme @

9.3 Anschluss- und Schutzstatus (P530)

Wenn dber das LECOM-Netzwerk eine Leseanweisung an Programmierungsparameter P530 (Codenummer 1530)
geschickt wird, konnen die retournierten Anschluss- und Schutzstatusdaten wie folgt interpretiert werden:

0 | TB-13D Eingangsstatus 8 | TB-13C Eingangsstatus
1 | reserviert 9 | TB-14 Ausgangsstatus
% 2 | Schutzstatus % 10 | Relais-Ausgangsstatus
é 3 | Schnelle Strombegrenzung - Status .S, 11 | Laderelaisstatus
g 4 | Eingang TB-1 Status :é, 12 | Eingangspegel-Schalter-Status
§ 5 | reserviert § 13 | reserviert
6 | TB-13A Eingangsstatus 14 | reserviert
7 | TB-13B Eingangsstatus 15 | reserviert

9.4 Tastenfeld-Status (P531)

Wenn uber das LECOM-Netzwerk eine Leseanweisung an Programmierungsparameter P531 (Codenummer 1531)
geschickt wird, konnen die retournierten Tastenfeldstatusdaten wie folgt interpretiert werden:

0 @ Auf-Taste-Status 8 @ Auf-Taste-Status
= 1 @ Ab-Taste-Status 9 @ Ab-Taste-Status
w:g 2 MODUS-Taste-Status m% 10 MODUS-Taste-Status
E; § 3 | | VW/RW-Taste-Status Eg 11 |~y | VW/RW-Taste-Status
::3% 4 STOPP-Taste-Status EE 12 STOPP -Taste-Status
a g 5 START-Taste-Status a E 13 START-Taste-Status
Sl 6 STRG-Taste-Status = 14 STRG-Taste-Status
7 Nicht benutzt 15 Nicht benutzt

Lenze
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Stérungsbehebung und Fehlerbeseitigung

10  Storungshehebung und Fehlerbeseitigung
10.1  Fehler
Tabelle 11 werden generelle Fehler des LECOM Kommunikationsmoduls prasentiert.
Tabelle 11: Fehlercodes
Fehlercode | Fehler Ursache Abhilfe
E_rEF Zeitsperre Modul-/ Verbindung zwischen Antrieb und Modul | Priifen Leitung und verbindung
Antriebskommunikation nicht hergestelit zwischen Modul und Antrieb
E_af ! Zeitsperre Netzwerk fehler | Antrieb unter NETZWERK-Steuerung und | Siehe parameter P425, P426
Netzwerkverbindung verloren.

10.2 Storungsbhehebung

Tabelle 12 listet einige gebrauchliche LECOM Kommunikation Probleme und maogliche KorrekturmaBnahmen.
Tabelle 12: Storungsbehebung

Symptom Mogliche Ursache Abhilfe
Keine Kommunikation | Modul nicht ordnungsgemas initialisiert Modulanschliisse priifen
vom Antrieb P400 und P402 priifen

Falsche LECOM-Einstellungen

Mit P403 LECOM-Parameter riickstellen
P410 und P411 priifen

UnvorschriftsmaBige Anschliisse

Anschliisse zwischen LECOM-Netzwerk und
Kommunikationsmodul priifen.

Sicherstellen, dass Klemmenleiste korrekt sitzt.
Verbindung zwischen Modul und Antrieb priifen.

LECOM-Schreib-
Befehle werden
ignoriert und
erzeugen Ausnahmen

“Network Enabled”-Klemme ist entweder
offen oder nicht konfiguriert

Eine Eingangsklemme (P121, P122 oder P123) fiir
“Network Enabled”-Funktion konfigurieren (Einstellung
9) und korrespondierenden Kontakt schlieBen.

Netzwerksteuerungslevel auf nur
Uberwachung (P420 = 0) eingestellt

P420 =1, 2, 3 oder 4 setzen

Antrieb stoppt ohne
ersichtlichen Grund

LECOM-Message-Uberwachung-
Zeitsperre ausgelost. Die Zeitsperre-
Reaktion ist auf Schnellstopp oder Sperre
eingestellt.

Die Einstellung fiir Zeitsperren-Intervall (P425) oder
Reaktion auf Zeitsperre (426) &ndern.

26

CMVLC401A

Lenze



Lenze AC Tech Corporation

630 Douglas Street e Uxbridge, MA 01569 e USA
Sales: (508) 278-9100 e Service (508) 217-9100
www.lenzeamericas.com

Document
CMVLC401A-de1



