Lenze
Vorgabe der Sicherheitsparameter für das SM301 V1.4
Aussteller:		.....
Maschine / Typ:	.....
Anlage / Anlagenteil:	.....
Name der Achse:	.....

	Sicherheitspasswort

	0.1 Passwort (mind. 6 Zeichen)
	|_| Standard „Lenze SM301“
	|_| Eigen    .....



	Allgemein

	1.1 Modul-ID
	     
	1.2 Safety-Adresse
	     

	1.3 Motorgebersystem
	|_| kein Motorgeber
	|_| Sin-Cos-Encoder
	|_| Resolver

	1.4 Motor-Anbaurichtung
	|_| Rechts drehender Motor
	|_| Links drehender Motor

	1.5 Strichzahl Sin-Cos-Encoder
	     
	1.6 Polpaarzahl Resolver
	     

	1.7 Lagegebersystem
	|_| kein Lagegeber
	|_| Analoger Geber
	|_| Digitaler Geber

	1.8 Lagegeber Getriebefaktor
	     
	%

	1.9 Lagegeber Anbaurichtung
	|_| Wie Motorgeber
	|_| Invertiert zum Motorgeber



	SD-In1 (Sicherer Eingang 1)  

	2.1.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_| Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.1.2 Sensorfunktion
	|_| Freie Zuordnung

	
	|_| Not-Halt
	|_| Betriebsartenwahlschalter
	|_| Zustimmtaster

	2.1.3 Freie Zuordnung
	|_| keine Funktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	
	|_| SDIpos
	|_| SDIneg

	2.1.4 Diskrepanzzeit
	       
	ms
	2.1.5 Eingangsverzögerung 
	      
	ms



	SD-In2 (Sicherer Eingang 2)

	2.2.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_| Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.2.2 Sensorfunktion
	|_| Freie Zuordnung

	
	|_| Not-Halt
	|_| Betriebsartenwahlschalter
	|_| Zustimmtaster

	2.2.3 Freie Zuordnung
	|_| keine Funktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	
	|_| SDIpos
	|_| SDIneg

	2.2.4 Diskrepanzzeit
	       
	ms
	2.2.5 Eingangsverzögerung 
	      
	ms



	SD-In3 (Sicherer Eingang 3)

	2.3.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_| Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.3.2 Sensorfunktion
	|_| Freie Zuordnung

	
	|_| Not-Halt
	|_| Betriebsartenwahlschalter
	|_| Zustimmtaster

	2.3.3 Freie Zuordnung
	|_| keine Funktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	
	|_| SDIpos
	|_| SDIneg

	2.3.4 Diskrepanzzeit
	       
	ms
	2.3.5 Eingangsverzögerung 
	      
	ms



	

SD-In4 (Sicherer Eingang 4)

	2.4.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_|Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.4.2 Sensorfunktion
	|_| Freie Zuordnung

	
	|_| Not-Halt
	|_| Betriebsartenwahlschalter
	|_| Zustimmtaster

	2.4.3 Freie Zuordnung
	|_| keine Funktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	
	|_| SDIpos
	|_| SDIneg

	2.4.4 Diskrepanzzeit
	      
	ms
	2.4.5 Eingangsverzögerung 
	      
	ms



	SD-Out1 (Sicherer Ausgang 1)

	3.1 STO aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.2 SS1 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.3 SS2 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.4 SLS1 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.5 SLS2 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.6 SLS3 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.7 SLS4 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.8 SDIpos aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.9 SDIneg aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.10 ES aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.11 SLI aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.12 OMS
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.13 SOS überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.14 SLS1 überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.15 SLS2 überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.16 SLS3 überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.17 SLS4 überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.18 SDIpos überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.19 SDIneg überwacht
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.20 SSE aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.21 SD-In1 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.22 SD-In2 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.23 SD-In3 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.24 SD-In4 aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.25 OMS aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.26 Fehler aktiv
	|_| nicht ausgewertet
	|_| positive Logik
	|_| negative Logik

	3.27 Logikfunktion
	|_| ODER
	|_| UND



	Sicherer Stopp (STO, SS1, SS2 und SOS)

	4.1.1 Not-Halt Funktion
	|_| STO
	|_| SS1

	4.1.2 Wiederanlauf – STO, SS1
	|_| Quittierter Wiederanlauf
	|_| Automatischer Wiederanlauf

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn Funktionen  SS1 oder SS2 nicht verwendet

	4.1.3 Wiederanlauf – SS2, SOS
	|_| Quittierter Wiederanlauf
	|_| Automatischer Wiederanlauf

	4.1.4 SS1, SS2 Stoppzeit
	     
	ms

	4.1.5 SS1-Modus
	|_| STO nach Stoppzeit
	|_| STO bei n=0

	4.1.6 SS1: Verzögerung STO nach n=0
	     
	ms

	4.1.7 SS2-Modus
	|_| SOS nach Stoppzeit
	|_| SOS bei n=0

	4.1.8 SS1/SS2: Rampenüberwachung
	|_| keine Rampenüberwachung
	|_| Rampenüberwachung aktiviert

	4.1.9 SS1, SS2: Verschliffzeit Rampe
	     
	%

	4.1.10 SS1, SS2: Start-Offset Rampe
	     
	%

	4.1.11 Toleranzfenster (n=0)
	     
	min-1

	4.1.12 SOS: Toleranzfenster (Delta p=0)
	     
	Inkr.



	Sichere Geschwindigkeit (SMS, SLS1-4)

	4.2.3 SMS: Max. Geschwindigkeit Nmax
	      
	min-1

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn kein Motorgeber gewählt

	4.2.1 Reaktionszeit Geberüberwachung
	|_| 12ms
	|_| 50ms
	|_| 100ms

	4.2.2 Toleranz Geschwindigkeitsvergl.
	     
	min-1

	4.2.4 SMS: Reaktion (n>Nmax)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	4.2.5 SLS1: Begrenzte Geschw. Nlim1
	      
	min-1
	4.2.6 SLS1 Bremszeit Nlim1 
	       
	ms

	4.2.7 SLS1: Reaktion (n>Nlim1)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	4.2.8 SLS1: Zul. Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	4.2.9 SLS2: Begrenzte Geschw. Nlim2
	      
	min-1
	4.2.10 SLS2 Bremszeit Nlim2 
	      
	ms

	4.2.11 SLS2: Reaktion (n>Nlim2)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	4.2.12 SLS2: Zul. Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	4.2.13 SLS3: Begrenzte Geschw. Nlim3
	       
	min-1
	4.2.14 SLS3 Bremszeit Nlim3 
	      
	ms

	4.2.15 SLS3: Reaktion (n>Nlim3)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	4.2.16 SLS3: Zul. Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	4.2.17 SLS4: Begrenzte Geschw. Nlim4
	      
	min-1
	4.2.18 SLS4 Bremszeit Nlim4 
	      
	ms

	4.2.19 SLS4: Reaktion (n>Nlim4)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	4.2.20 SLS4: Zul. Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	Folgend keine Eintragung nötig, wenn als Fehlerreaktionen von SMS und SLS nur STO verwendet wird

	4.2.21 SLS, SMS: Max. Reaktionszeit 
	      
	ms



	Betriebsartenwahl (STM, SLI)

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn Funktion nicht benötigt wird

	4.3.1 Stoppfunktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	4.3.2 Bewegungsfunktion
	|_| Frei verfahren

	
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	4.3.3 OMS: Funktion bei Low-Pegel
	|_| Normalbetrieb
	|_| Sonderbetrieb

	4.3.4 SLI: Sicher begrenz. Schrittmaß
	     
	Inkr.



	Kaskadierung 

	4.4 Kaskadierung
	|_| keine Kaskadierung
	|_| Kaskadierung mit SD-In4



	Sichere Bewegungsrichtung (SDI)

	4.5.1 SDI: Überwachung Normalbetrieb
	|_| Beide Richtungen freigegeben

	
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn beide Richtungen freigegeben sind

	4.5.2 SDI: Verzögerungszeit
	     
	ms

	4.5.3 SDI: Toleranzschwelle
	     
	Inkr.

	4.5.4 SDI: Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2



	Sicherheitsbus allgemein

	5.1 Konfiguration
	|_| kein Sicherheitsbus

	
	|_| PROFIsafe / PROFIBUS
	|_| PROFIsafe / PROFINET

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn kein Sicherheitsbus gewählt

	5.2 S-Bus: Filter Steuerdaten: STO
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.3 S-Bus: Filter Steuerdaten: SS1
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.4 S-Bus: Filter Steuerdaten: SS2
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.5 S-Bus: Filter Steuerdaten: SLS1
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.6 S-Bus: Filter Steuerdaten: SLS2
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.7 S-Bus: Filter Steuerdaten: SLS3
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.8 S-Bus: Filter Steuerdaten: SLS4
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.9 S-Bus: Filter Steuerdaten: SDIpos
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.10 S-Bus: Filter Steuerdaten: SDIneg
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.11 S-Bus: Filter Steuerdaten: ES
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.12 S-Bus: Filter Steuerdaten: OMS
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.13 S-Bus: Filter Steuerdaten: PS_AIS
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.14 S-Bus: Filter Steuerdaten: PS_AIE
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.15 S-Bus: Filter Steuerdaten: SSE
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren

	5.16 S-Bus: Filter Steuerdaten: SD-Out1
	|_| Durchreichen
	|_| Sperren


(Durchreichen = Funktion wird über Bus aktiviert)
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