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Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthalt ausschlieBlich Beschreibungen zum Kommunikationsmo-
dul E84AYCIB (INTERBUS).

i Hinweis!

Diese Dokumentation erganzt die dem Kommunikationsmodul beiliegende
Montageanleitung und das Geratehandbuch "Inverter Drives 8400".

Die Eigenschaften und Funktionen des Kommunikationsmoduls sind ausftihrlich beschrie-
ben.

Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.
Diese Dokumentation enthalt auRerdem:
» Sicherheitshinweise, die unbedingt beachtet werden miissen
» die wesentlichen technischen Daten des Kommunikationsmoduls
» Angaben lber Versionsstande der zu verwendenden Lenze-Grundgerate
» Hinweise zur Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der
Funktion des Kommunikationsmoduls notwendig sind.

Je nach Softwarestand des Antriebsreglers und Version der installierten »Engineer«-Soft-
ware konnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der »Engineer«-Darstellung ab-
weichen.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fiir ent-
sprechende Angaben in dieser Dokumentation kann keine Gewahr ibernommen werden.
Informationen zum Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Leitsystem
(Master).

Alle in dieser Dokumentation aufgeflihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jewei-
ligen Besitzer.

@ Tipp!

Ausfiuhrliche Informationen zum INTERBUS finden Sie auf der Internet-Seite der
INTERBUS Nutzerorganisation:

www.interbusclub.com

6 mnze EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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Uber diese Dokumentation

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer
Maschine projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

“&@- Tipp!
Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze Produkten finden Sie im Inter-
net jeweils im Bereich "Services & Downloads" unter:

www.lLenze.com

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind guiltig fir folgende Gerate:

Erweiterungsmodul Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
Kommunikationsmodul INTERBUS E84AYCIB VA 01.00

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010 mnze 7
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Uber diese Dokumentation
Dokumenthistorie

1.1

Dokumenthistorie

Materialnummer
13295951
13320780
13329723
13362259

Version

1.0
2.0
3.0
4.0

06/2009
11/2009
02/2010
11/2010

lhre Meinung ist uns wichtig!

TD17
TD17
TD17
TD17

Beschreibung

Erstausgabe

Parameterbeschreibungen aktualisiert.

Kap. "Diagnose" und "Installation" aktualisiert.

Allgemeine Uberarbeitung

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie bestmdoglich beim
Umgang mit unserem Produkt zu unterstitzen.

Vielleicht ist uns das nicht lberall gelungen. Wenn Sie das feststellen sollten, senden Sie
uns lhre Anregungen und lhre Kritik in einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@Lenze.de

Vielen Dank fir Ihre Unterstiitzung.

Ilhr Lenze-Dokumentationsteam

wnze EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Konventionen

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiede-
ner Arten von Information:

Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimal normale Schreibweise  Beispiel: 1234

Hexadezimal 0x[0...9,A ... F] Beispiel: 0x60F4

Binar in Hochkommas Beispiel: 100’

+ Nibble Punkt Beispiel: ’0110.0100’

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.

Zum Beispiel: 1234.56

Textauszeichnung

Programmname » « PC-Software
Beispiel: Lenze »Engineer«

Steuerelement fett Die Schaltflache OK... / Der Befehl Kopieren... / Die
Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld
Name...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes
Thema. Wird in dieser Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Symbole

Seitenverweis (E29) Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere
Seite. Wird in dieser Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Schrittweise Anleitung Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm

0 gekennzeichnet.

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010 wnze 9
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Begriffe

13

10

Verwendete Begriffe

Begriff
Grundgerat

Antriebsregler

»Engineer«
Codestelle

Subcodestelle

PCP
PD
PDO
PDU
PMS
HW
SW

Bedeutung

Lenze Frequenzumrichter der Produktreihe "Inverter Drives 8400" mit denen das
Kommunikationsmodul eingesetzt werden kann.
» BestimmungsgemaRe Verwendung (L3 14)

Software von Lenze, die Sie im gesamten Lebenszyklus einer Maschine - von der
Planung bis zur Wartung - unterstiitzt.

"Container" fiir einen oder mehrere Parameter, mit denen Sie das Kommunikati-
onsmodul parametrieren oder liberwachen kénnen.

Enthalt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten "Sub-
codestellen" abgelegt.

In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der Codestel-
le und der Subcodestelle der Schragstrich "/" verwendet (z. B. "C00118/3").

Peripherials Communication Protocol (Parameterdateniibertragung)
Prozessdaten / Prozessdatenworter

Prozessdatenobjekt

Process Data Unit

Periphal Message Sepcification

Hardware

Software

wnze EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumenta-
tion folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Piktogramm und Signalwort!

(kennzeichnen die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm Signalwort

2 Gefahr!
2 Gefahr!
Stop!

Anwendungshinweise
Piktogramm Signalwort
Hinweis!

Tipp!

i
-
©

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

Bedeutung

Gefahr von Personenschadden durch gefahrliche elektrische Spannung
Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaR-
nahmen getroffen werden.

Gefahr von Personenschidden durch eine allgemeine Gefahrenquelle
Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaR-
nahmen getroffen werden.

Gefahr von Sachschiaden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann,
wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen getroffen werden.

Bedeutung

Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
Nitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation

Lenze
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

2 Sicherheitshinweise

i Hinweis!

Halten Sie die angegebenen SicherheitsmalRnahmen unbedingt ein, um schwere
Personenschaden und Sachschaden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe
des Produktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

» Lenze-Antriebskomponenten ...

ausschlieRlich bestimmungsgemaR verwenden.
» Bestimmungsgemalle Verwendung (1 14)

— niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
— niemals technisch verandern.
— niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
— niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.
— konnen wahrend des Betriebs —ihrer Schutzart entsprechend —spannungsfiihrende,
auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen konnen heil} sein.
» Fir Lenze-Antriebskomponenten ...
— nur das fur das Produkt zugelassene Zubehor verwenden.
— nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.
» Alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze
beachten.
» Alle Vorgaben der beiliegenden Dokumentation beachten.

— Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das
Erreichen der angegebenen Produkteigenschaften.

» Eigenschaften (w15)

— Die in der Dokumentation dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und Schal-
tungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwen-
dung lberpruft werden muss. Fur die Eignung der angegebenen Verfahren und
Schaltungsvorschlage Gibernimmt der Hersteller keine Gewahr.

» Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebskomponenten darf nur qualifiziertes Fachper-
sonal ausfiihren. Nach IEC 364 oder CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

— die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut
sind.

— die uber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfligen.

— die alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Ge-
setze kennen und anwenden konnen.

12 mnze EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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Sicherheitshinweise
Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

» Wahrend des Betriebs muss das Kommunikationsmodul fest mit dem Grundgerat ver-
bunden sein.

» Verwenden Sie ein nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil ("SELV"/"PELV").

» Verwenden Sie ausschlielich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entspre-

chen.
» Spezifikation des Buskabels (&1 30)

Dokumentation zu Grundgerat, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaBnahmen, die in diesen Dokumentationen vorge-
schrieben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und Anwendungs-
hinweise.

2.3 Restgefahren

Personenschutz
» Bei Einsatz von Inverter Drives 8400 an einem auBenleitergeerdeten Netz mit einer
Netz-Nennspannung = 400 V ist die Berlihrsicherheit ohne externe MaRnahmen nicht

sichergestellt.
» Schutzisolierung (1 18)

Gerateschutz

» Das Kommunikationsmodul enthalt elektronische Bauteile, die durch elektrostatische
Entladung beschadigt oder zerstort werden konnen.
» Installation (m23)

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010 mnze 13
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Produktbeschreibung
Bestimmungsgemalle Verwendung

3

3.1

3.2

14

(3-1]

Produktbeschreibung

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Kommunikationsmodul ...

» isteine Zubehor-Baugruppe, die mit folgenden Grundgeraten eingesetzt werden kann:

Produktreihe

Inverter Drives 8400 StateLine
Inverter Drives 8400 HighlLine
Inverter Drives 8400 Topline

Typenbezeichnung ab Softwarestand
E84AVSCxxxxx 04.00
E84AVHCxXxxXX 04.00
E84AVTCxxXXX 01.00

» ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

» nur unter den in dieser Dokumentation vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betrei-

ben.
» nurin INTERBUS-Netzwerken einsetzen.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

Identifikation

Typenbezeichnung sowie Hardware- und Softwarestand des Kommunikationsmoduls sind

auf dem Typenschild angegeben:

HW:p T sw:le—] |

(8400 Lenze

Type: C |
HW: T sw: 3]

Ser.No.:

E84YCPMOO1E

Identifikationsdaten

Lenze

1 Typenbezeichnung (Type)
E84 Produktreihe
A Gerategeneration
Y Modulkennung: Erweiterungsmodul
C Modultyp: Kommunikationsmodul
IB INTERBUS
V/S V:verlackte Ausfiihrung
S: Standardausfiihrung
2 Hardwarestand (HW)
3 Softwarestand (SW)

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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Produktbeschreibung
Eigenschaften

3.3 Eigenschaften

» Anschaltbaugruppe fiir das Kommunikationssystem INTERBUS an die Erweiterungs-
steckplatze der Inverter Drives 8400

» Das Kommunikationsmodul kann intern — durch das 8400-Grundgerat — oder auch ex-
tern durch eine separate Spannungsquelle versorgt werden.

» Slave-Funktionalitat

Zugriff auf alle Lenze-Parameter

v

» DIP-Schaltereinstellungen:
— Anzahl der Prozessdatenworter und Parameterdatenworter
— Ubertragungsrate (500 kBit/s oder 2 MBit/s)

» Busankopplung tiber Fernbus nach der RS485-Norm

v

Bis zu 10 Prozessdatenworter moglich

» Unterstltzung der PMS-Dienste:
Initiate

Abort

Reject

Read

Write

Get-OD

Identify

Status

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010 l-enze 15
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Produktbeschreibung
Anschliisse und Schnittstellen

3.4 Anschliisse und Schnittstellen

» 2 Anschlisse fir den INTERBUS
— 1 Eingang (9-poliger Sub-D-Stecker)
— 1 Ausgang (9-polige Sub-D-Buchse)

» 2-polige Steckerleiste mit Federkraftanschluss fiir die externe Spannungsversorgung
des Kommunikationsmoduls

» DIP-Schalter zur Einstellung der ...
— Anzahl von Prozessdatenworter und Parameterdatenworter
— Ubertragungsrate

» Frontseitige LEDs zur Diagnose ...

— der Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls;
— des Modulstatus;
— des INTERBUS-Status.

$205 DIP-Schalter zur Einstellung der ...
« Anzahl von Prozessdatenwortern und Para-
meterdatenwortern
+ Ubertragungsrate
» Einstellmoglichkeiten durch DIP-Schalter
(2 34)

X205 Externe Spannungsversorgung des Kommuni-
kationsmoduls
+ 2-polige Steckerleiste mit Federkraftan-
schluss
» Externe Spannungsversorgung (L 31)

X206 INTERBUS-Eingang (IN)
» 9-poliger Sub-D-Stecker
X207 INTERBUS-Ausgang (OUT)
« 9-polige Sub-D-Buchse
» Netzwerktopologie (£ 27)
» INTERBUS-Anschluss (C2 28)

E84YCIB001C

MS 5 LED-Statusanzeigen zur Diagnose
ME » Modul-Statusanzeigen (£ 55)

g: » Feldbus-Statusanzeigen (2 56)

[3-2] Kommunikationsmodul E84AYCIB (INTERBUS)
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Technische Daten
Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

4 Technische Daten

@ Geratehandbuch "Inverter Drives 8400"

Hier finden Sie die Umgebungsbedingungen und Daten zur

Elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV), die auch fiir das Kommunikations-

modul gelten.

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Bereich

Bestell-Bezeichnung

Kommunikationsprofil
Schnittstellen

Kommunikationsmedium
Netzwerktopologie
Teilnehmertyp

Teilnehmeranzahl
Ubertragungsrate

Max. Leitungslange

Prozessdatenwérter (PD)
Parameterdatenworter (PCP)

Max. Anzahl Datenworter
Max. PDU-Lange
INTERBUS-Kennung (Modul-ID)

Spannungsversorgung

Konformitdten, Approbationen

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

Werte

+ E84AYCIBV (verlackte Ausfiihrung)
+ E84AYCIBS (Standardausfiihrung)

INTERBUS

« Eingang (IN): 9-poliger Sub-D-Stecker
+ Ausgang (OUT): 9-polige Sub-D-Buchse
RS485

Ring

INTERBUS-Slave

« 1 Master
» 512 Slaves

500 kBit/s oder 2 MBit/s
(Uber DIP-Schalter oder Codestelle einstellbar)

« 400 m bei 500 kBit/s
« 150 m bei 2 MBit/s
(jeweils zwischen den einzelnen INTERBUS-Teilnehmern)

0...10: 16 Bits/Wort
(Gber DIP-Schalter oder Codestelle einstellbar)

0,1, 2, 4: 16 Bits/Wort
(Gber DIP-Schalter oder Codestelle einstellbar)

10 (PD + PCP): 16 Bits/Wort
64 Bytes

« 3=0x3 (PCP 0 Wbrter)

+ 227 =0xE3 (PCP 1 Worter)
» 224 =0xEO (PCP 2 Worter)
+ 225 =0xE1 (PCP 4 Worter)

Externe Versorgung liber die 2-polige Steckerleiste
« "+":U=24VDC(21.6V-0%..26.4V +0 %), |2 = 180 MA
- "-":Bezugspotenzial fiir externe Spannungsversorgung

CE

Lenze 17
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Technische Daten
Schutzisolierung

4.2 Schutzisolierung

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Bei Einsatz von Inverter Drives 8400 an einem auBenleitergeerdeten Netz mit ei-
ner Netz-Nennspannung = 400 V ist die Berlhrsicherheit ohne externe Mal3nah-
men nicht sichergestellt.

Mégliche Folgen:

+ Tod oder schwere Verletzungen

SchutzmaRnahmen:

« Ist Beruhrsicherheit fur die Steuerklemmen des Antriebsreglers und fuir die
Anschlisse der gesteckten Geratemodule gefordert, ...

— muss eine doppelte Trennstrecke vorhanden sein.

— miussen die anzuschlieRenden Komponenten die zweite Trennstrecke auf-
weisen.

Hinweis!

o

Die vorhandene Schutzisolierung in Inverter Drives 8400 ist nach EN 61800-5-1
realisiert.

18 mnze EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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Technische Daten
Schutzisolierung

Die folgende Abbildung ...
» zeigt die Anordnung der Klemmenleisten und die Potenzialinseln des Antriebsreglers.

» dient zur Ermittlung der maligeblichen Schutzisolierung zwischen zwei Anschluss-
klemmen, die sich in unterschiedlich isolierten Potenzialinseln befinden.

i Hinweis!

Der INTERBUS-Eingang (X206) ist von der Spannungsversorgung (X205) und
dem INTERBUS-Ausgang (X207) potenzialgetrennt.

Bus Ext.DC
A1 : X206 : § X205} || Verstérkte Isolierung
X207 | Basisisolierung
X100 . C e
1 Betriebsisolierung
MG
X6 T
.
X3 MMl
X105 —
X106 X1

E84YCIBOO7

[4-1]  Schutzisolierung nach EN61800-5-1
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Technische Daten
Schutzisolierung

20

Anschlussleiste

Beispiel

X100
X101
X105
X106
X1
X3
X4
X5
X6
MCl
MM

Anschluss
Netz-/Zwischenkreisanschluss
Relaiskontakt
Motor/Bremswiderstand
Motor-PTC

Systembus (CANopen)
Analoge Eingdnge/Ausgange
Digitale Ausgange

Digitale Eingange

Diagnose

Steckplatz fiir Kommunikationsmodul

Steckplatz fiir Speichermodul

Welche Schutzisolierung existiert zwischen der Bus-Anschlussklemme des Geratemoduls

auf Steckplatz MCl und der Netz-Anschlussklemme X100?

» MaRgeblich ist die Potenzialinsel mit der h6heren Schutzisolierung.

— Die Potenzialinsel der Bus-Anschlussklemme des Geratemoduls ist "betriebsisoliert".

— Die Potenzialinsel der Netz-Anschlussklemme ist "verstarkt isoliert".

» Ergebnis: Die Netz-Anschlussklemme X100 und die Bus-Anschlussklemme sind gegen-
einander "verstarkt isoliert".

Lenze
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Technische Daten
Protokolldaten

4.3 Protokolldaten
Bereich Werte
Prozessdatenworter 0...10 Worter (16 Bits/Wort)
Unterstiitzte PMS-Dienste « Initiate
« Abort
+ Reject
« Read
« Write
» Get-OD
« Identify
« Status
4.4 Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Ein-
treffen der entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten im INTERBUS-Netzwerk sind abhangig von der ...

» Bearbeitungszeit im Antriebsregler;

» Telegrammlaufzeit (Ubertragungsrate / Telegrammlange).

Bearbeitungszeit innerhalb des Antriebsreglers

Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und Prozessdaten.

Daten Bearbeitungszeit
Prozessdaten ca.2 ms+1 ms Toleranz + Laufzeit der verwendeten Technologieapplikation
Parameterdaten ca. 30 ms + 20 ms Toleranz (typisch)

 Beieinigen Codestellen kann die Bearbeitungszeit Ianger sein (siehe Soft-
warehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400).
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4.5 Abmessungen

- c -
[ a - "’_ ci
= ] ’
Lenze (@@
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ﬂJ ] | . H |
=
=
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=
=
=
=
=
11N RN (1]
E84YCIBOO16
[4-2] Abmessungen
Typ MaRe [mm]
a b 4 cl
E84AYCIB 67 50 57 8
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Installation

5 Installation

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

Stop!

Elektrostatische Entladung

Durch elektrostatische Entladung konnen elektronische Bauteile innerhalb des
Kommunikationsmoduls beschadigt oder zerstort werden.

Mogliche Folgen:
» Das Kommunikationsmodul ist defekt.
« Die Feldbus-Kommunikation ist nicht moglich oder fehlerhaft.

SchutzmaRnahmen

» Befreien Sie sich vor dem Bertihren des Moduls von elektrostatischen Aufla-
dungen.
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5.1

5.1.1

24

Mechanische Installation
Das Kommunikationsmodul kann bei eingeschaltetem Antriebsregler in den MCI-Steck-

platz gesteckt oder entfernt werden. Beim Stecken des Moduls wird es automatisch er-
kannt und hinsichtlich Funktion und Version auf Plausibilitat gepruft.

Montage bei Grundgeraten 0.25 kW und 0.37 kW

E84YCPMO002D

[5-1]  Montage bei Grundgeraten 0.25 kW und 0.37 kW

Montageschritte

1. Mit einem Schraubendreher die Abdeckung des MCl-Steckplatzes des Grundgerates
nach oben heraushebeln und entnehmen (1, 2).

2. Die Sicherungsschraube fiir das Kommunikationsmodul am Grundgerat 16sen (3).
3. Das Kommunikationsmodul in den MCI-Steckplatz des Grundgerates einschieben (4).

4. Die Sicherungsschraube wieder anziehen (5).

wnze EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010



Kommunikationshandbuch E84AYCIB (INTERBUS)

Installation
Mechanische Installation

5.1.2 Montage bei Grundgerdten ab 0.55 kW

E84YCPMO002A

[5-2] Montage bei Grundgerdten ab 0.55 kW

Montageschritte

1. Die Druckflache auf der Oberseite der Abdeckung des MCl-Steckplatzes des Grundge-
rates leicht eindriicken (1).

2. Die Abdeckung nach vorne neigen und vom Grundgerat abnehmen (2).
3. Die Sicherungsschraube fiir das Kommunikationsmodul am Grundgerat I6sen (3).
4. Das Kommunikationsmodul in den MCI-Steckplatz des Grundgerétes einschieben (4).

5. Die Sicherungsschraube wieder anziehen (5).
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5.1.3 Kommunikationsmodul austauschen

E84YCPMO002B

[5-3] Kommunikationsmodul austauschen

Montageschritte
1. Die Sicherungsschraube fiir das Kommunikationsmodul am Grundgerét 16sen (1).
2. Das Kommunikationsmodul aus dem MCI-Steckplatz des Grundgerates ziehen (2).

3. Das neue Kommunikationsmodul in den MCI-Steckplatz des Grundgerates
einschieben (3).

4. Die Sicherungsschraube wieder anziehen (4).
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Installation
Elektrische Installation

Elektrische Installation

Dokumentation zu Grundgerat, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Beachten Sie die enthaltenen Hinweise und Verdrahtungsvorschriften.

EMV-gerechte Verdrahtung

In typischen Anlagen ist die standardmaRige Schirmung der Ethernet-Kabel ausreichend.

In sehr stark gestérten Umgebungen kann eine Verbesserung der EMV-Festigkeit durch
eine zusatzliche beidseitige Erdung des Kabelschirms ermoglicht werden.

Beachten Sie dazu folgende Hinweise:
1. Entfernen Sie die Kunststoffumhullung des Kabels auf einer Lange von 2 cm.

2. Befestigen Sie den Kabelschirm an der Schirmauflage des Grundgerates.

Netzwerktopologie

Fiihren Sie das Bussystem als Ring aus. Dabei mussen die Hin- und Riickleitungen im glei-
chen Buskabel aufgenommen werden. Der Ring fiihrt vom INTERBUS-Master liber alle wei-
teren Busteilnehmer wieder zuriick zum Master.

Ein INTERBUS-Ring kann aus maximal 513 Teilnehmern bestehen (1 Master + angeschlos-
sene Grundgeréte).

]

B g
[—
[

S1 S2 Sn
Inverter Drive Inverter Drive Inverter Drive
8400 8400 8400
E84AYCIB E84AYCIB E84AYCIB
X206 X207 X206 X207 X206 X207
IN ouT IN : ouT IN |
|

500 kBit/s: <400 m
2 MBit/s: <150 m

M: Master (libergeordnete Steuerung, z. B. SPS, Industrie-PC)

S1...5n: Slaves

INTERBUS-Ring

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010
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5.2.3

28

(5-5]

INTERBUS-Anschluss

Der INTERBUS-Anschluss des Kommunikationsmoduls erfolgt tiber X206 (Eingang, 9-poli-

ger Sub-D-Stecker) und X207 (Ausgang, 9-polige Sub-D-Buchse).

Lenze
X207 X206
1 @ 6 1 @ 6
SA IS
o0 oo
og o?
i PN 2N
o I ) 5 @ 9 5 @ 9

=

-

AR

10N

0]

INTERBUS-Anschliisse X206 (Eingang) und X207 (Ausgang)

E84YCIBOO1E

Die Teilnehmer am Bussystem mussen mit einer der INTERBUS-Spezifikation entsprechen-
den Feldbusleitung miteinander verdrahtet werden. Ein Hersteller von INTERBUS-Kabeln

ist z. B. PHOENIX CONTACT (Deutschland).

» Spezifikation des Buskabels (1 30)

Lenze
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Belegung des 9-poligen Sub-D-Steckers X206 (IN)

Pin

O 00 N O U1 A W N B

Bezeichnung
DO1

DI1

GND

frei

Vec5

/DO1

/DI1

Vccs

frei

Ein-/Ausgang
Eingang
Ausgang

Ausgang
Eingang
Ausgang
Ausgang

Beschreibung

RS485: DO1 nicht invertiert
RS485: DI1 nicht invertiert
Bezugspotenzial

nicht belegt

5VvDC

RS485: DO1 invertiert
RS485: DIl invertiert

5V DC

nicht belegt

Belegung der 9-poligen Sub-D-Buchse X207 (OUT)

Pin

W 00 N O U1 » W N BB

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

Bezeichnung
DO2

DI2

GND

GND

Vcc5

/D02

/DI2

Vcc5

RBST

Ein-/Ausgang
Ausgang
Eingang

Ausgang
Ausgang
Eingang
Ausgang
Melde-Eingang

Lenze

Beschreibung
RS485: DO2 nicht invertiert
RS485: DI2 nicht invertiert

Bezugspotenzial

5VvDC

RS485: DO2 invertiert

RS485: DI2 invertiert

5V DC

Verbindung zum abgehenden INTERBUS gesteckt.
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5.2.4

5.2.5

30

Spezifikation des Buskabels

i Hinweis!

Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen ent-
sprechen.

Spezifikation des INTERBUS-Kabels

Kabeltyp Meterware

(z. B. PHOENIX CONTACT: IBS RBC Meter-T, Best.-Nr. 28 06 28 6)
Leiteranzahl 3 x 2, paarig verseilt, mit gemeinsamer Abschirmung
Leiterquerschnitt >0.2 mm?
DC-Leitungswiderstand <96 Q/km
Impedanz (charakteristisch) o 120Q+20% (f=64 kHz)

« 100Q+15Q (f > 1 MHz)
Kapazitdtsbelag < 60 nF/km (f = 800 Hz)

Busleitungslange

Passen Sie die Ubertragungsrate entsprechend der Lange des Buskabels an:

Ubertragungsrate Leitungslange zwischen den einzelnen INTERBUS-Teilnehmern
500 kBit/s max. 400 m
2 MBit/s max. 150 m

i Hinweis!

Die von Datenmenge, Zykluszeit und Teilnehmeranzahl abhéngige Ubertra-
gungsrate nur so hoch wahlen, wie es fur die Anwendung erforderlich ist.
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5.2.6 Externe Spannungsversorgung

Das Kommunikationsmodul kann extern liber separate Versorgungsleitungen an der 2-po-
ligen Steckerleiste (X205) mit Spannung versorgt werden.

i Hinweis!

Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank im-
mer ein separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil ("SELV"/
"PELV").

» Die externe Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls ist notwendig, wenn
beim Ausfall der Versorgung des Grundgerates die Kommunikation liber den Bus be-
stehen bleiben soll.

» Der Zugriff auf Parameter eines vom Netz getrennten Grundgerates ist nicht moglich.

Steckerleiste X205 verdrahten

Stop!

Die Steckerleiste nur verdrahten, wenn das Grundgerat vom Netz getrennt ist.

E84AYCXX010

[5-6]  Verdrahtung der 2-poligen Steckerleiste mit Federkraftanschluss

So verdrahten Sie die Steckerleiste mit Federkraftanschluss:

1. Einen Schraubendreher in die Kerbe unterhalb des Kontaktschachtes stecken und ge-
drickt halten.

2. Das Versorgungskabel in den Kontaktschacht stecken.

3. Den Schraubendreher aus der Kerbe ziehen.
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Belegung der Steckerleiste X205

Bezeichnung Erlduterung
+ U=24VDC(21.6V-0%..26.4V+0%)
I=180 mA

- Bezugspotenzial fiir externe Spannungsversorgung

Daten der Anschlussklemmen

Bereich Werte
Elektrischer Anschluss 2-polige Steckerleiste mit Federkraftanschluss
Anschlussmoglichkeiten starr:
% 0.2..1.5 mm? (AWG 24 ... 16)
flexibel:

ohne Aderendhiilse
S&J 0.2..1.5 mm?2 (AWG 24 ... 16)

mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse
@Cj} 0.2..1.5 mm?2 (AWG 24 ... 16)

mit Aderendhiilse, mit Kunststoffhiilse
0.2..1.5 mm?2 (AWG 24 ... 16)

Abisolierlange 10 mm
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Vor dem ersten Einschalten

6 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Antriebsregler anlagenspezifische Daten wie
z. B. Motorparamter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommu-
nikation vorgegeben. Dies geschieht bei Lenze Geraten liber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen des Antriebsreglers und der Kommunikation werden als ein Datensatz im
Speichermodul nichtfliichtig gespeichert.

Zusitzlich gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Busteilnehmer.

» Parameter des Kommunikationsmoduls (&2 63)

6.1 Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Grundgerat mit dem Kommunikationsmodul erstmalig einschal-
ten, Uberpriifen Sie die gesamte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss
und Erdschluss.
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6.2

34

(6-1]

Einstellmoglichkeiten durch DIP-Schalter

— Uber den DIP-Schalter (5205) kénnen eingestellt
Lenze e werden:
© © » Anzahl der Prozessdatenwérter (PD)
% %6 Schalter: 1 ... 4 (@ 35)
== 25 » Anzahl der Parameterdatenworter (PCP)
== © © Schalter: 5 und 6 (2 36)
ﬁﬂj » Ubertragungsrate
Schalter: 8 (m37)
= Lenze-Einstellung: alle Schalter "OFF"
[205] % Schalter 7 hat keine Funktion.
RI/A 0
DIP-Schalter
o . .
1| Hinweis!

Um gednderte Einstellungen zu aktivieren, schalten Sie die Spannungsversor-
gung des Kommunikationsmoduls aus und anschlieRend wieder ein.

» Erstes Einschalten (@ 39)

Die Einstellungen kénnen Sie auch liber Codestellen vornehmen:

+ Alle DIP-Schalter = "OFF" (Lenze-Einstellung):
Beim Einschalten wird die Konfiguration aus den Codestellen C13892,
C13893 und C13894 aktiv.

» Mindestens ein DIP-Schalter = "ON":

Beim Einschalten werden die Werte aus den Schalterstellungen tibernom-
men.

Die Datenwortsumme (PD + PCP) darf maximal 10 Worter betragen.
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6.2.1 Anzahl der Prozessdatenwaorter (PD) einstellen

» Die Anzahl der Prozessdatenwarter (PD) kdnnen Sie liber die Schalter 1 ... 4 oder die
Codestelle C13893 einstellen (siehe dazu Einstellungen im »Engineer« (i 38)).

» 0..10Prozessdatenworter kbnnen verwendet werden.

» Die aktuelle Einstellung wird in C13860/2 angezeigt.

i Hinweis!

Die Datenwortsumme (PD + PCP) muss 1 ... 10 Worter betragen. Unzuldssige
Einstellungen werden durch die LED "BE" (blinkt rot) signalisiert.

» LED-Statusanzeigen (c 54)

Das Kommunikationsmodul arbeitet dann intern mit folgenden Werten weiter:
« PD =2 (Worter)
+ PCP=1(Wort)

DIP-Schalter Anzahl PD Schalter Max. Anzahl
1 2 3 4 pcp

OFF ON 0 OFF OFF OFF OFF 4
1 OFF OFF OFF ON
_\H 2 OFF OFF ON OFF
N 3 OFF OFF ON ON
wl 4 OFF ON OFF OFF
>~ 5 OFF ON OFF ON
o [1] 6 OFF ON ON OFF

@[] 7 OFF ON ON ON 2
; % 8 ON OFF OFF OFF

9 ON OFF OFF ON 1

10 ON OFF ON OFF 0
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6.2.2 Anzahl der Parameterdatenwaorter (PCP) einstellen

» Die Anzahl der Parameterdatenworter (PCP) knnen Sie (iber die Schalter 5 und 6 oder
die Codestelle C13892 einstellen (siehe dazu Einstellungen im »Engineer« (i 38)).

» 0,1, 2 oder 4 Parameterdatenworter konnen verwendet werden.

» Die aktuelle Einstellung wird in C13860/1 angezeigt

i Hinweis!

Die Datenwortsumme (PD + PCP) muss 1 ... 10 Worter betragen. Unzuldssige
Einstellungen werden durch die LED "BE" (blinkt rot) signalisiert.

» LED-Statusanzeigen (c 54)

Das Kommunikationsmodul arbeitet dann intern mit folgenden Werten weiter:
« PD =2 (Worter)
+ PCP=1(Wort)

DIP-Schalter Anzahl PCP Schalter Max. Anzahl PD ID-Code
5 6 [hex]
OFF ON
0 OFF OFF 10 0x03
Novd
N[T] 1 OFF ON 9 OxE3
w[T]
ST
o 2 ON OFF 8 OxEO
o[l
~ [T
o [T] 4 ON ON 6 OxE1l
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6.2.3 Ubertragungsrate einstellen

» Die Ubertragungsrate kdnnen Sie tiber den Schalter 8 oder die Codestelle C13894 ein-
stellen (siehe dazu Einstellungen im »Engineer« (@ 3s)).

» Die aktuelle Einstellung der Ubertragungsrate wird in C13863 angezeigt.

DIP-Schalter Schalter 8 Ubertragungsrate  Max. Leitungslinge zwischen benachbarten Teil-
nehmern

OFF ON

i1
N [T] ON 2 MBit/s 150m
wl]
A1
ol 1]
o[ 1]
~ [T
o[ W

OFF 500 kBit/s 400 m
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6.3 Einstellungen im »Engineer«

-p5] S400_INTERBUS
5§ 8400 HighLine C
. B INTERBUS
Ol 1 TERELIS
Stellantrieb-Direhzahl
: -1 CAN OrBoard
L MDXMA-OTI12 1Y)

Einstellungen | Oberwachung | Diagnose | Prozessdatenobjekte

Allgemein
PCP D atenlange

|n I 1'wart j |
Prozessdatenlange

|E|2W6rter jl
Ubertragungzrate

(EX ][ 5t0 bivs |

Unter der Registerkarte Einstellungen im »Engineer« konnen Sie folgende Parameter ein-

stellen:

» El Anzahl der Parameterdatenworter (PCP, C13892)

» F Anzahl der Prozessdatenwaérter (PD, C13893)

» [El Ubertragungsrate (C13894)

38 Lenze
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6.4 Erstes Einschalten

Dokumentation zum Grundgerat

o

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

Beachten Sie die enthaltenen Sicherheitshinweise und Restgefahren.

Hinweis!

Aufbau der Kommunikation

Zum Aufbau der Kommunikation ist es bei extern versorgtem Kommunikations-
modul erforderlich, auch das Grundgerat anfangs einzuschalten.

Die weitere Kommunikation des extern versorgten Moduls bleibt anschlieRend
unabhangig vom Einschaltzustand des Grundgerates.

Gednderte Einstellungen aktivieren

Um gednderte Einstellungen zu aktivieren, ...

« Uberdie Grundgerate-Codestelle C00002 den Geratebefehl "11: Alle Parame-
tersatze speichern” ausfiihren und ...

« anschlieBend die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus-
und wieder einschalten.
Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

Nach einer Storung (z. B. kurzzeitiger Netzausfall) ist der Wiederanlauf eines An-
triebs in manchen Fallen unerwiinscht oder sogar unzulassig.

In der Lenze-Einstellung der Inverter Drives 8400 ist der Wiederanlaufschutz ak-
tiviert.

Uber C00142 ("Autostart Option") lasst sich das Wiederanlaufverhalten des An-
triebsreglers einstellen:
« €00142 =9 (Lenze-Einstellung)
— Der Antriebsregler bleibt gesperrt (auch wenn die Stérung nicht mehr aktiv
ist).
— Das Bit 0 (Sperre bei Gerat Ein) und das Bit 3 (Sperre bei Unterspannung)
sind gesetzt.

— Der Antrieb lauft kontrolliert an durch explizite Reglerfreigabe: LOW-
HIGH-Flanke am Digitaleingang X4/RFR.

+ C00142 = 8 (Freigegeben)
— Um das Gerat beim Einschalten direkt freizugeben, muss das Bit 0 auf Null
(FALSE) gesetzt werden.

— Ein unkontrollierter Anlauf des Antriebs ist moglich.

Lenze
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7 Datentransfer

INTERBUS-Master und Antriebsregler kommunizieren miteinander, indem sie Datentele-
gramme Uber INTERBUS miteinander austauschen. Der Nutzdatenbereich des Datentele-
gramms enthalt Parameterdaten oder Prozessdaten. Im Antriebsregler werden den
Parameterdaten und Prozessdaten unterschiedliche Kommunikationskanale zugeordnet.

Kommunikationskanale

» Der Prozessdaten-Kanal Uibertragt Prozessdaten.
— Mit den Prozessdaten wird der Antriebsregler gesteuert.

— Auf die Prozessdaten kann der Leitrechner (Master) direkt zugreifen. In der SPS wer-
den die Daten z. B. direkt in den |/O-Bereich gelegt.

Prozessdaten werden nicht im Antriebsregler gespeichert.

Prozessdaten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner und den Antriebsreglern
tuibertragen (standiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

Prozessdaten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter.

Bei Inverter Drives 8400 kénnen maximal 16 Prozessdatenworter (16 Bits/Wort) je
Richtung ausgetauscht werden.

Hinweis!

o

Beachten Sie die Richtung des Informationsflusses!
+ Prozess-Eingangsdaten (Rx-Daten):

— Prozessdaten vom Antriebsregler (Slave) zum Master
» Prozess-Ausgangsdaten (Tx-Daten):

— Prozessdaten vom Master zum Antriebsregler (Slave)

» Der Parameterdaten-Kanal tibertragt Parameterdaten.

— Uber den Parameterdaten-Kanal wird ein Zugriff auf alle Lenze-Codesstellen erméog-
licht.

— Die Ubertragung von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.

— Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Motordaten und Diagnose-Informati-
onen.

— Die Speicherung von Parameteranderungen muss liber die Codestelle C00002 des In-
verter Drive 8400 erfolgen.

— Der Parameterdaten-Kanal belegt bis zu 4 Worter der Ein- und Ausgangsdatenwor-
ter im Master und ist fiir beide Ubertragungsrichtungen identisch aufgebaut.
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8 Prozessdaten-Transfer

8.1 Zugriff auf Prozessdaten / PDO-Mapping

Der Transfer der Prozessdaten (MCI-PDOs) erfolgt iber die MCI-Schnittstelle.
» Es werden max. 16 Worter je Richtung ausgetauscht.

» Der Zugriff auf die Prozessdaten erfolgt uber die Portbausteine LP_Mciln und
LP_MciOut. Diese Portbausteine werden auch als Prozessdatenkanale bezeichnet.

» Der Portbaustein LP_Mciln bildet die empfangenen MCI-PDOs ab.
Der Portbaustein LP_MciOut bildet die zu sendenden MCI-PDOs ab.

v

» Die Port-/Funktionsblockverschaltung der Prozessdatenobjekte (PDO) erfolgt liber den
Lenze »Engineer«.

Kommunikationsmodul

¥ /x

bCtrl_B0O bState_B0
. 0 o,
bCtrl_B15 bState_B15
O a
wCtrl wState
- -

bin2_B0 8400 bOut2_BO
:D D:
bin2_B15_ » Applikation » , bout2_B15

FB-Verschaltung

win2 wOut2
- - - -
win16 wOut16
- -
dnln34_p> < dnOut34_p

[8-1]  AuBerer und innerer Datentransfer zwischen Bussystem, Antriebsregler und Applikation

@ Software-Handbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Port-/Funktionsblockverschal-
tung im »Engineer« und zu Portbausteinen.
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Hinweis!

o

Die im Folgenden aufgefiihrten »Engineer«-Screenshots geben nur beispielhaft
die Einstellreihenfolge und die daraus resultierenden Anzeigen wieder.

Die Angaben in den weil3 unterlegten Anzeigefeldern knnen sich von denen Ih-
res Projektes unterscheiden.

8.2 Vorkonfigurierte Port-Verschaltung der Prozessdatenobjekte (PDO)

Die vorkonfigurierte Port-Verschaltung der Prozessdatenobjekte aktivieren Sie durch Set-
zen der Grundgerat-Codestelle C00007 = "40: MCI".

Im »FB-Editor« konnen Sie sich die Port-Bausteine "LP_Mciln" und "LP_MciOut" mit den
vorkonfigurierten Verschaltungen anzeigen lassen:

FE-Editar |
= | - B | Q Q & u | W E - | Ebene  If0-Verschaltung * | Editor
LA _NCtrl
wCANDriveControl wDriveCDnhDISiabs__ _anieIay
wMCIDriveControl wSiateDetermFailNDLM_ bOutl
Cleln h wStateDetermFailMoH igh-
bFailReset bOriveFail o=
nPar2_a o DbSetQuiclﬁs’LDp bDriveReadyD_ LS AnalogQutput FIE
Ho nOut1V_a
nPar3_a bSetDCErake bClnhActive
o—1 a o
nPard_a DbRFG_StDp bQSPlsActive 3
BRFG_O0 bSpeedCow gbState_B0
LP_Mciln EIE bState_B1
thrI_BDD o n\VoltageAdd a bSpeedAc‘I‘Compaleu O =
bCt_B1_ ,rTorqueMotLim 2 bimaxActive | gbState_B2
bCtl_B2 ,nTorqueGenLim_a bSpeedSetReached | B osEE S
bCt_B3  bSetSpeedCow bSpeedAcEaSet | gbState_B4
bCtl_B4 PRLQCW nMotorCurrent 3 _ B oEEE S
bCt_B5 BRLQCCw nMotorSpeedSet a gbState_B6
bCt1_BS nMainSetValue a nMotorSpeedAct a B EEE T
bCtrl_B7 nAuxSetValue a nMotorTorquefict a DbState_BB
o —0 Q
bState_B9
thrI_BSD_ :'b.JDgSpeeﬂ nDCVoltage a B O
bCHI_BI_ ‘ blogSpeed? nMotorVoliage s | || oPS==-S10
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Port-Verschaltung der Prozessdatenobjekte (PDO) frei konfigurieren

So konnen Sie die Port-Verschaltung im »Engineer« frei konfigurieren:
1. UnterderRegisterkarte Prozessdatenobjekte die Schaltflache Gehe zu Applikation

anklicken.

=] 8400_INTERBUS
-4 8400 Highline C
. [E-§ INTERBUS
N I TERBLIS

B Stellantieb-Drehzahl

1 C&M OrBoard

------ @ MDEMA-OF112 [¥)

Einstellungenl Uberwachungl Diagnose Prozessdatenobjekte | Eige

| 8 Gehe zu Applikation |

‘2 Port ariablen anzeigen

Empfangzobjekte

= MCI_IN_INTEREUS
Sendeobjekte

= MCI_OUT_IMTEREUS

Tazkkontest

2. Unter der Registerkarte Ports die Port-Bausteine "MCI_IN" oder "MCI_OUT" per
Mausklick anwahlen und aktivieren mit der Schaltflache Aktivieren.

g5 S400_INTERBUS
- 8400 HighLine C
. B INTERBUS
. ] INTERBUS
Stellantrieb-Drehzahl
1 CaM OnBoard
L MDXMA-OT1-12 1Y)

Ports | Datenlnggerl Alle F'alameterl Eigenschaftenl
Umbenennen

Eingangsports Stellantrieb-Drehzahl

Ausgangsports

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

CAMT_IN . o | CaN1_0UT
CANZ_IM . [&pplik aticn) o| CANZ OUT
CAM3 IN . o | CaN3_0OUT

. «| MCI_OUT
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3. Schaltflache Port editieren ... betatigen.

Farts |Datenlogger| blle F'arameterl Eigenschaftenl
i< Umbenennen |=5E Akkivieren

Einganggpg[[g Stellantrieb-Drehzahl ﬂusgangspn[[s

CAMT_IM . s | CANT_DUT

CANZ M . [Applikation] o| CANZ OUT

CAMI M . s | CANI DUT

- = | MC_OuT
M apping Schnittzstelle und Netzwerk fur Yerschaltung
INTEREUSMCI_IN_INTERBLS : 0 <nicht festgelegt: Sehrittztelle Fir

automatische
Wergabe ...

Applikationsvariablen

| Mame | Signal | Tup |Lange |Index | Online -

WORD_1 | [nicht verbunden] WORD [16 CE76/1 | offline Fort editieren ...
WwiORD_2 [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/2 | offline

WwiORD_3 [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/3 | offline

WwiORD_4 [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/M | offline

WwiORD_5 [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/A | offline

WwlORD_E [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/E | offline

WwORD_7 [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/7 | offline

WwiORD_8 [hicht verbunden] wiORD 16 C87E/8 | offline

WRD 9 [rirht werbnndenl WRD 1R CAZRA | affline LI
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4. Uber die Schaltflache [_] konnen Sie im Dialogfenster Zuordnung Signal -->
Funktionsblock den Prozessdatenwortern Signale zuordnen.
= Signale auswahlen und anschlieRend die Schaltflache OK betatigen.

|
Signale Fur Prozessdatenworte
WORD_1  [fnicht verbunden] L]
+|wORD_2  [inicht verbunden] - .|
WwWORD_3 4 = Zuordnung Signal --> Funktionsblo x| .. |
* 4 Derdnschlusz WORD_1 ist mit folgenden
WORD_4  |[nif Funktionsblockanschliissen verbunden: |
4 | Funktionzblockanschluss | Bereitz benutzt ... | -
R Im O #naloger Auzgang 1: Spannung Drehzahliztwert _I
WORD & i O &naloger fusgang 2: Spannung |
- O #naloger Auzgang 1: Strom
wWORD 7 [ri O &naloger Ausgang 2 Stom |
B O steusnwort CAM Festwert: 0x09 ...
wORD_8 Im [ steuenwort MOl Festwert: 0:09 ... |
O Zuzatzlicher Sollwert fuir Matarzpan...
4 | O Additive Spannungseinpragung
HRD_E [ O Pulzweitermodulation: Zustzlicher ... _I
wORD_10 [ 0 4 und 5 _ |
O Motorizche Drebmomentbegrenzung — Parametrietbar. .
WwWORD 11 Im O Generatorische Drebmomentbegren...  Parametrierbar.,. |
B O Drehzahlhauptzoliwert #naloger Einga...
WwWORD_12 Im [ 2usétzlicher Drehzahlsolwert |
O Prozessregler: Prozentuals Adaptio...
4 | O Prozessregler: Sensor- bew. Prozes...
R O Prozessregler: Drehzahl- bzw. Sens... _I
+ | O Prozessregler: Prozentuale Begrenz...
WORD_14 hi
- I[_ [0 &naloger Schalter [GP): Eingangssi... j —I
WORD_15  [Ini .|
WORD_1E  |[ni |
Uberrehnmet Abbrechen | oK
y
Schlieszen |
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Zudem konnen Sie an den Prozessdatenwortern WORD_1 ... WORD_4 uiber die
Schaltflachen [+] und [_._] den einzelnen Steuer- und Status-Bits Signale zuordnen.
- Signale auswahlen und anschlieRend die Schaltflache OK betatigen.

Port editieren: MCI_IN |

Signale fur Prozessdatenworte

WORD_3
* 4 Der Anzchluse bCl_BO ist mit folgenden
WORD_4  |lnif Fumktionsblockanschiiissen verbunden:
W 4 | Funktionsblockanschluss | Bereits benutzt...l -
- [ri [ Digitaler Eingang 1: Z&kler zuriicks...
: igitaler Eingang 1: Zahler-Startwer...
WORD B T [ Digitaler Ei 1: Zahler-5
- [ Digitaler Eingang & Z&kler zuriicks...
WIFRD 7 Im [ Digitaler Eingang E: Z&hler-Startwer...
B igitaler Ausgang Relais: Eingangs...  Es steht ein Fe..
O Digitater & Relais: E E h F
WORD_8 [ri [ Digitaler Ausgang 1: Eingangssignal  Antrieb ist bereit
igitaler Auzgang 2: Eingangssigna —
O Digitater & 2 Ei ignal
4 | O Digitaler Ausgang 3: Eingangssignal
AR Im [ Digitaler &uzgang [HC] fiir Bremsen...
WORD_ 10 [ O &ntriebsregler frmgn_a?:uen.f’spenen . .
O Fehlemeldung zuriicksetzen Digitaler Einga...
WwWorRD 11 [ O 5chrelhalt [35P) auslbzen
B [ Manuelle Gleichstrombramsung [DC...  Digitaler Einga...
WORD_12 Iﬁ [ Hochlaufgeber: Hauptsollwertdnteg...
[ Hochlaufgeber: Hauptsallwertnteq. ..
4 | O Drehrichtungswechsel Digitaler Einga...
e [ Rechtslauf [draktbruchsicher] aktivi.. Festwart 1=True
WORD_14 Im O Linkslauf [drahtbruchsicher) aktivier... . .
O &wuswahl Festzolwert 1 Digitaler Einga... LI
WIORD_15  |[ni
WIORD_16  |[ni
DEermehmen Abbrechen | ok
A

Schliessen |
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)" Tipp!
Sind die Port-Bausteine "LP_Mciln" und "LP_MciOut" aktiviert (siehe 1.), so werden

sie im »FB-Editor« sichtbar. Hier konnen Sie ebenfalls den Prozessdatenwortern Si-
gnale zuordnen.

FE-Editor |

rE - | @R 2%k o |% 258 0 | =t - @ |Ehene 1f0-Verschaltung ~ | Editor

LS DigitalOQutput

LP_MciOut EE

LP_Mciln BIE
. bCwlBO,

.
:
:

~ bower
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9.1

9.2

48

Parameterdaten-Transfer

Adressierung der Parameterdaten

Die Parameterdaten werden tiber Codestellen adressiert, die Sie in diesem Kommunikati-
onshandbuch und in der betreffenden Dokumentation Ihres Antriebsreglers als Codetabel-
len aufgelistet finden.

» Parameter-Referenz (i 63)

Adressierung der Lenze-Parameter

Beim INTERBUS Parameterdaten-Kanal werden die Parameter eines Gerates nicht direkt
Uiber Lenze-Codestellen adressiert, sondern liber Index und Subindex.

Die Umrechnung erfolgt liber einen Offset (24575 oder OX5FFF):
» INTERBUS-Index (dec) = 24575 - Lenze-Codestellennummer (dec)
» INTERBUS-Index (hex) = OX5FFF - Lenze-Codestellennummer (hex)

Beispiel fiir C00105 (Ablaufzeit Schnellhalt (QSP))
» INTERBUS-Index (dec) = 24575 - 105 = 24470
» INTERBUS-Index (hex) = OX5FFF - 0x69 = 0x5F96

PCP-Kommunikation initialisieren

In die KBL (Kommunikations-Beziehungsliste) missen Eintriage eingefiigt werden, damit
die Kommunikation zwischen dem INTERBUS-Master und dem Kommunikationsmodul er-
folgen kann.

Folgende Eintrage missen Sie in der KBL des INTERBUS-Masters vornehmen:

Feldname Eintrag
Kommunikationsreferenz 2
Verbindungstyp Master-Slave azyklisch
Verbindungsattribut Defined
Max-PDU Sending-High-Prio 0
Max-PDU Sending-Low-Prio 64
Max-PDU Receiving-High-Prio 0
Max-PDU Receiving-Low-Prio 64
Supported Services Request 0x803000
Supported Services Response 0x000000
Maximale SCC 1
Maximale RCC 1
Maximale SAC 1
Maximale RAC 1
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9.3 Unterstiitzte PMS-Dienste
Parameter werden tber den PCP-Kanal (PCP = Peripherials Communication Protocol) liber-
tragen. Dies geschieht liber sogenannte PMS-Dienste.

Nachfolgend sind nur die Parameter und ihre Inhalte aufgefiihrt, die die Lenze Antriebsreg-
ler zuriickgeben. Alle weiteren Ubergabeparameter der angegebenen PMS-Dienste kén-
nen Sie den entsprechenden Beschreibungen des INTERBUS-Masters entnehmen.

Folgende PMS-Dienste werden durch Lenze Antriebsregler unterstutzt:

» Initiate: Verbindung vom INTERBUS-Master zum Antriebsregler aufbauen
Abort: Verbindung abbauen

Reject: Unzuldssigen PMS-Dienst abweisen

Read: Lesen von Parametern

Write: Schreiben von Parametern

Get-OD: Auslesen des Objektverzeichnisses

Identify: Identifikation des Antriebsreglers

vV v vy VvivVvyYyvyy

Status: Status des Antriebsreglers lesen

9.3.1 Initiate

Der PMS-Dienst "Initiate” baut eine logische Verbindung zwischen dem INTERBUS-Master
und dem Kommunikationsmodul auf.

Der Antriebsregler liefert folgende Parameter:

Bezeichnung Wert Beschreibung
Profile-Number 0 Es wird kein Profil unterstiitzt.
Password 0 Die Passwort-Funktion von INTERBUS wird nicht unterstiitzt.
Access-Groups 0 Es existieren keine Zugriffsgruppen.
Access-Protection Supported TRUE Zugriffsschutz wird unterstutzt.
Version OD 0 Version des Objektverzeichnisses
9.3.2 Abort

Der PMS-Dienst "Abort" bricht eine logische Verbindung zwischen dem INTERBUS-Master
und dem Kommunikationsmodul ab.

9.3.3 Reject

Der PMS-Dienst "Reject” weist einen nicht unterstiitzten PMS-Dienst zurick.
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9.3.4 Read / Write

Der PMS-Dienst "Read" liest Parameter vom Antriebsregler. Der Antriebsregler gibt den er-
fragten Parameter oder eine eventuelle Fehlermeldung aus.

Der PMS-Dienst "Write" beschreibt Parameter des Antriebsreglers. Der Antriebsregler gibt
eine positive Rlickmeldung oder eine Fehlermeldung aus.

Folgende Fehlermeldungen kénnen auftreten:

Error Class Error Code Additional Beschreibung
Code
[hex]
6 3 0x00 Keine Zugriffs-Berechtigung
6 5 0x10 Unzulassiger Auftrags-Parameter
6 5 0x11 Ungiiltiger Subindex
6 5 0x12 Datenlange zu grof
6 5 0x13 Datenldnge zu klein
6 6 0x00 Objekt ist kein Parameter
6 7 0x00 Objekt existiert nicht
6 8 0x00 Datentypen stimmen nicht liberein
8 0 0x00 Auftrag nicht ausfiihrbar
8 0 0x20 Auftrag momentan nicht ausfiihrbar
8 0 0x21 Nicht ausfiihrbar, da Lokalsteuerung
8 0 0x22 Nicht ausfiihrbar, wegen Geratezustand
8 0 0x30 Wertebereich verlassen / Parameter kann nur bei Reglersperre ver-
andert werden.
8 0 0x31 Wert des Parameters zu gro
8 0 0x32 Wert des Parameters zu klein
8 0 0x33 Sub-Parameter auBerhalb des Wertebereichs
8 0 0x34 Wert des Sub-Parameters zu grof3
8 0 0x35 Wert des Sub-Parameters zu klein
8 0 0x36 Maximaler Wert kleiner minimalem Wert
8 0 0x41 Kommunikations-Objekt kann nicht auf Prozesdaten abgebildet
werden
8 0 0x42 Lange der Prozessdaten Uberschritten
8 0 0x43 Allgemeine Kollision mit anderen Werten
9.3.5 Get-OD

Der PMS-Dienst "Get-OD" liest die Objektbeschreibung fiir jeden Parameter und Datentyp
aus.
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9.3.6 Identify

Der PMS-Dienst "ldentify” liefert Informationen zur Identifizierung des Antriebsreglers.

Der Antriebsregler mit aufgestecktem Kommunikationsmodul liefert dazu folgende Para-

meter:

Parameter Typ Beschreibung

Gerdteherstellers Visible-String Firmenname "Lenze"

Geratetyp Visible-String (15 Zeichen) Geratebezeichnung fiir Antriebsregler und Kommu-
nikationsmodul

Gerateversion Visible-String (15 Zeichen) Firmware-Version des Antriebsreglers und des Kom-

munikationsmoduls

Beispiel: Visible-String "Gerdte-Typ" (15 Zeichen)

2] 23 ]afs el 7] o aofuln]l]ls]
E 8 4 A F G H C A F Y | B

Zeichen Beschreibung
1..3 Produktreihe des Antriebsreglers und des Kommunikationsmoduls (E84 = Reihe 8400)
4 Leerzeichen
5..6 A: Gerategeneration des Antriebsreglers
F: Firmware des Antriebsreglers
7..9 G: Gerat / Antriebsregler
SC: Stateline C
HC: HighLine C
10 Leerzeichen
11..12 A: Gerategeneration des Kommunikationsmoduls
F: Firmware des Kommunikationsmoduls
13..15 Y: Kommunikationsmodul
IB: INTERBUS

Aufbau des Visible-String "Gerate-Version" (15 Zeichen)

1] 203 ]afs el ]elo]oluliz]ls]ils]
0 4 ° 0 0 0 1 ° 0 0

Zeichen Beschreibung

1..5 Firmware-Version des Antriebsreglers (aus C00099/0, z. B. "04.00.xx.yy", ohne internen Revisi-
onstand ["xx"] und Buildstand ["yy"])

6 Leerzeichen

7..11 Firmware-Version des Kommunikationsmoduls (aus C13902, z. B. "01.00.xx.yy", ohne internen Re-

visionstand ["xx"] und Buildstand ["yy"])

12...15 Leerzeichen
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9.3.7 Status

Der PMS-Dienst "Status" liefert Statusinformationen lber den Antriebsregler.

Der Antriebsregler liefert folgende Werte:

Status Wert
Logical Status 0 = kommunikationsbereit
Physical Status + 0= betriebsbereit (Geratezustand "BE-

TRIEB FREIGEGEBEN")
+ 1=bedingt betriebsbereit (alle anderen
Geratezustande)

Local Detail 0

52 Lenze

Beschreibung

Informationen lber die aktuelle Bedienungs-
art des Antriebsreglers in Bezug auf die Kom-
munikation

Informationen tiber den aktuellen Betriebs-
zustand des
Antriebsreglers.

Wird nicht unterstiitzt.
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10 Uberwachungen

Kommunikationsstérung

» Bei Unterbrechung der INTERBUS-Kommunikation, z. B. durch Kabelbruch oder Ausfall
des INTERBUS-Masters, werden keine Prozessdaten an den sich im Zustand
"IBS-ACTIVE" (1 57) befindenden Slave gesendet.

» Nach Ablauf der vom Anwender zu parametrierenden Zeit in C13881 erfolgt im An-
triebsregler die in C13880/1 parametrierte Reaktion.

Einstellungen im »Engineer«

El"il B400_INTERELS Einstellungsn  Ubenwachung |Diagnnse Prozessdatenobjekte
EQ] 2400 HighLine C
. B INTERBUS
I || TEFELIS

-8B Stellantrieb-Drehzahl Reaktion bei Unterbrechung der Interbus Komm..
-1 C&M OnBoard |n| k.eine Reaktion 'Il
g MODWMA-OF1-12 (1)

Frozeszdaten loschen

|E| Frozeszdaten werden auf Wwert 0 gesﬂ |

Allgemein

Zeitiberwachung

Reaktionzzeit bei Unterbrachung der Interbus Ko,
|E]|55535 ilmsl

Unter der Registerkarte Einstellungen im »Engineer« konnen Sie folgende Parameter ein-
stellen:

» EJ Reaktion bei Unterbrechung der INTERBUS-Kommunikation (C13880/1)

» F Prozessdaten léschen (C13885)

— Einstellung, welche Prozessdaten der Antriebsregler zur Aufrechterhaltung der inter-
nen Kommunikation weiter verarbeiten soll, wenn der INTERBUS ausgefallen ist.

» El Reaktionszeit bei Unterbrechung der INTERBUS-Kommunikation (C13881)
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11 Diagnose
Zur Storungsdiagnose stehen fiir das INTERBUS-Modul die auf der Frontseite angeordne-

ten LEDs zur Verfugung. Zudem konnen Sie lber die Codestelle C13861 den aktuellen Bus-
status abfragen (siehe dazu Diagnose mit dem »Engineer« (1 57)).

11.1 LED-Statusanzeigen

i Hinweis!

Im normalen Betrieb sollten nur die LEDs MS (@ 55) und BS (1 56) konstant leuch-
ten.

Folgende Statusanzeigen werden unterschieden:

» Modul-Statusanzeigen (@ 55)

» Feldbus-Statusanzeigen (i s6)
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11.1.1 Modul-Statusanzeigen

Die LEDs MS, ME und DE zeigen den Modul-Status an.

E84YCIBO06

LED Farbe Zustand Beschreibung
MS grin an

Das Kommunikationsmodul ist mit Spannung versorgt und hat eine
Verbindung zum Grundgerat.

blinkt
200 ms
200 ms
Das Kommunikationsmodul ist mit Spannung versorgt, hat aber kei-
ne Verbindung zum Grundgerat. (Das Grundgerat ist ausgeschaltet,
in der Initialisierungsphase oder nicht vorhanden.)
ME rot blinkt
200 ms
Es liegt ein Fehler im Bereich des Kommunikationsmoduls vor.
DE rot an

Das Kommunikationsmodul wird vom Grundgerat nicht akzeptiert
(siehe Hinweise in der Dokumentation zum Grundgerat) oder das
Grundgerat ist nicht aktiv.

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010 l-enze 55



Kommunikationshandbuch E84AYCIB (INTERBUS)

Diagnose

LED-Statusanzeigen

11.1.2

56

Feldbus-Statusanzeigen

Die LEDs BS und BE zeigen den Feldbus-Status an.

LED Farbe Zustand

BS grin aus
blinkt

BE rot an
blinkt

E84YCIBO06

Beschreibung

Das Kommunikationsmodul ist am Feldbus nicht aktiv.
Datenzyklen werden nicht ausgefiihrt.

200 ms
200 ms

Die Kommunikation tiber das Kommunikationsmodul ist aufgebaut.
Der INTERBUS ist aktiv. Datenzyklen werden ausgefiihrt.

Die INTERBUS-Kommunikation ist unterbrochen.
Datenzyklen werden nicht ausgefiihrt.

-l B I O

200 ms

Unzuldssige Einstellung:

« Datenwortsumme (PD + PCP) > 10

« Datenwortsumme (PD + PCP) =0

Das Kommunikationsmodul ist initialisiert und arbeitet intern mit
den folgenden Werten weiter:

« PD=2(Wbrter)

« PCP=1(Wort)
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Aktuellen Busstatus abfragen

In Codestelle C13861 wird der aktuelle Busstatus des INTERBUS-Teilnehmers angezeigt:

Wert von C13861 Busstatus Beschreibung

[hex]

OxyyyO IBS-INIT Initialisierung

Oxyyyl IBS-ACTIVE Der Bus ist aktiv. Es werden Datenzyklen ausgefiihrt.

Oxyyy2 IBS-READY Der Bus ist betriebsbereit. Es werden keine Datenzyklen ausgefiihrt.

yyy = Gerateinterne Verwendung

Diagnose mit dem »Engineer«

Im »Engineer« konnen Sie sich unter der Registerkarte Diagnose diverse INTERBUS Diag-
nose-Informationen anzeigen lassen.

E‘"E' £400_INTERBLIS Einstellungenl (bemwachung Diagnose | Prozessdalenobiektel Eigenschaftenl
EQ] 8400 HighlLine C
E-§ INTERBUS
[ Bl (N TERBUS Schalterstellung Interbus
-8 Stellantrieb-Drehzahl Anzeige Dip-Schalerstelung Anzeige PCP Datenldnge
. 1 [CANDOnBoard C =0 cllo
LA MDEMADTT-12 ) I —I I .
Anzeige Prozessdatenlange
CJo
Datenzyklen pro Sekunde
CJo
Datenzyklen gesamt
Status ID
Aktive Ubertragungsrate Anzahl Interbus Resets
[C |[500 kbit/s (c]jo
Buzstatuz Anzahl 1D Zyklen
[C ][00 .| (c]jo
Prozeszsdaten todulinformationen
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Diagnosedaten

» Anliegende Diagnosedaten werden vom Master durch eine Alarmmeldung an den Sla-
ve signalisiert.

» Fehler und Warnungen im Grundgerat und des dort gesteckten Moduls werden als er-
weiterte Diagnosemeldungen an den Master gesendet.

» Die Diagnosedaten sind tiber die Hexadezimal-Darstellung des Engineering-Tools

sichtbar.
Bytes Bedeutung Wert [hex]
1..6 Diagnose Blockheader 0x0010 001C 0100
7..8 Alarmtype 0x0001 (Diagnosis)
9..12 API 0x0000 0000
13,14 Slotnummer 0x0001 / 0x0002
15,16 Subslotnummer 0x0001
17..20 Module Ident Number ID entsprechend Modul
21..24 Submodulenumber ID entsprechend Modul
25,26 Alarmspecifier 0xB000
27,28 Userstructure Identifier 0x0001
29..32 Fehlercode des Inverter Drive 8400

Fehlercode des Inverter Drive 8400

reserviert

(a]  [B] (D]

Bit31 30|29 26|25 16[15 0

[11-1] Aufbau der Fehlernummer

Fehlertyp
Fehlersachgebiet
Fehler-ID

O Nn wm >

» Inden Bytes 29 ... 32 der Diagnosemeldung steht der Fehlercode des Inverter Drive
8400.

» Im Logbuch und in der Grundgerate-Codestelle C00165 wird die Fehlernummer zur
besseren Lesbarkeit in folgender Syntax angezeigt:

[Fehlertyp].[Fehlersachgebiet-Nr.].[Fehler-ID]

@ Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zum Aufbau und zu den Inhalten der
Fehlercodes.
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12 Fehlermeldungen

Dieses Kapitel erganzt die Fehlerliste im Softwarehandbuch und in der »Engineer« Online-
Hilfe zum Inverter Drive 8400 um die Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls.

Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie allgemeine Informationen zur Diagnose & Stérungsanalyse und
zu Fehlermeldungen.

12.1 Kurziibersicht (A-Z) der INTERBUS-Fehlermeldungen

In der folgenden Tabelle sind alle Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls in alpha-
betischer Reihenfolge mit der voreingestellten Fehlerreaktion sowie — sofern vorhanden —
dem Parameter zur Einstellung der Fehlerreaktion aufgefiihrt.

@ Tipp!

Wenn Sie auf den Querverweis in der letzten Spalte klicken, gelangen Sie zur aus-
fuihrlichen Beschreibung (Ursachen und Abhilfen) der entsprechenden Fehlermel-

dung.
Fehlertext Fehlertyp Sachgebiet-  Fehler-Nr. einstellbarin Ausfiihrliche
Nr. Info
Datenaustausch gestoppt Keine Reaktion 444 33073 C13880/1 0x01bc8131
Fehler beim Lesen vom Speicher Fehler 444 21810 - 0x01bc5532
Fehler beim Schreiben in Speicher Fehler 444 21811 - 0x01bc5533
Interner Fehler Fehler 444 24592 - 0x01bc6010
Interner Fehler Fehler 444 24593 - 0x01bc6011
Interner Fehler Fehler 444 24832 - 0x01bc6100
Interner Fehler Fehler 444 24833 - 0x01bc6101
Kein Zugriff auf Speicher Fehler 444 21809 - 0x01bc5531
Lenze-Einstellung geladen Fehler 444 25632 - 0x01bc6420
Parametersatz ungiiltig Fehler 444 25631 - 0x01bc641f
Reset der Kommunikation Fehler 444 33062 - 0x01bc8126
Ungiiltige Initialisierung Warnung 444 33063 - 0x01bc8127
Ungiiltige Konfiguration Warnung 444 33061 - 0x01bc8125
Ungiiltige Modulkonfiguration Fehler 444 25648 - 0x01bc6430
Verbindung zu 8400 verloren Fehler 444 12544 - 0x01bc3100
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12.2

Mogliche Ursachen und Abhilfen

In diesem Kapitel sind alle Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls in numerischer
Reihenfolge der Fehlernummer aufgefiihrt. Mogliche Ursachen und Abhilfen sowie Reak-
tionen auf die Fehlermeldungen werden ausfiihrlich beschrieben.

)" Tipp!
Eine Auflistung aller Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls in alphabeti-

scher Reihenfolge finden Sie im vorigen Kapitel "Kurzibersicht (A-Z) der INTERBUS-
Fehlermeldungen" (1 59).

Verbindung zu 8400 verloren [0x01bc3100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
O Keine [ Systemfehler X Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Netzwerkkabel (Stecker) ist defekt. Netzwerkkabel (Stecker) priifen und ggf. austauschen.
Netzwerkkabel an INTERBUS-Anschluss X206 (IN) oder  Netzwerkkabel an INTERBUS-Anschluss X206 (IN) oder
X207 (OUT) ist abgetrennt. X207 (OUT) einstecken.

Kein Zugriff auf Speicher [0x01bc5531]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
OKeine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Zugriff auf den Speicher war nicht moglich. Modul mit Fehlerbeschreibung an Lenze einsenden.

Fehler beim Lesen vom Speicher [0x01bc5532]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
OKeine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Parameter im Speichermodul konnte nicht gelesen wer-  Erneuter Download der Applikation (einschlielich Mo-
den. dul).

Fehler beim Schreiben in Speicher [0x01bc5533]

60

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine 0O Systemfehler & Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung [ Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Parameter im Speichermodul konnte nicht geschrieben  Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich Mo-
werden. dul).
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Interner Fehler [0x01bc6010]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht méglich
OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an Len-
ze einsenden.

Interner Fehler [0x01bc6011]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
O Keine O Systemfehler & Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an Len-
ze einsenden.

Interner Fehler [0x01bc6100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an Len-
ze einsenden.

Interner Fehler [0x01bc6101]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
O Keine O Systemfehler & Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an Len-
ze einsenden.

Parametersatz ungiiltig [0x01bc641f]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
OKeine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
Es konnte kein aktiver Parametersatz geladen werden.  Erneuter Download der Applikation (einschlielich Mo-
dul).

Lenze-Einstellung geladen [0x01bc6420]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
O Keine 0O Systemfehler & Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung [ Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
Der Zugriff liber das Grundgerat auf den Parametersatz = Erneuter Download der Applikation (einschlieflich Mo-
im Speichermodul war nicht erfolgreich. dul).
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Ungiiltige Modulkonfiguration [0x01bc6430]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht méglich
OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Modulkonfiguration ist fehlerhaft. Modulkonfiguration priifen und korrigieren.

Ungiiltige Konfiguration [0x01bc8125]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich
O Keine [ Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung B Warnung O Information

Ursache Abhilfe
Die aktive Konfiguration ist ungiiltig: Die Anzahl PD und PCP anpassen:
« Datenwortsumme (PD + PCP) > 10 Worter « Datenwortsumme (PD + PCP) =1 ... 10 Worter

« Datenwortsumme (PD + PCP) =0

Reset der Kommunikation [0x01bc8126]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Fehler bei der Bearbeitung der INTERBUS-Dienste Erneute Initialisierung durch den Master ausfiihren.

Ungiiltige Initialisierung [0x01bc8127]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung X Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Die INTERBUS-Initialisierung ist fehlgeschlagen. Erneute Initialisierung durch den Master ausfiihren.

Datenaustausch gestoppt [0x01bc8131]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/1
& Keine [ Systemfehler X Fehler O Stérung B Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung B Information

Ursache Abhilfe

Der Datenaustausch am INTERBUS wurde beendet. « Leitungen und Anschliisse tGberpriifen.
« Erneute Initialisierung durch den Master ausfiihren.
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13 Parameter-Referenz

Dieses Kapitel erganzt die Parameterliste und die Attributtabelle im Softwarehandbuch
und in der »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 um die Parameter des Kommu-
nikationsmoduls ES4AYCIB (INTERBUS).

@ Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie allgemeine Informationen zu Parametern.

13.1 Parameter des Kommunikationsmoduls

In diesem Kapitel sind die Parameter des Kommunikationsmoduls E84AYCIB (INTERBUS) in
numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

C13850
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13850 | Alle Worter zum Master Index: 107254 = 29E5y,
Anzeige der Prozessdatenworter, die vom Kommunikationsmodul zum Master {ibertragen werden.
« Inden Subcodestellen 1...16 werden alle Prozessdatenwdrter zum Master angezeigt. Es sind nur diejenigen giil-

tig, die konfiguriert sind. Fiir das INTERBUS-Modul E84AYCIB sind maximal die ersten 10 Worter relevant.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 65535
Subcodes Info
C13850/1
C13850/16
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13851
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13851 | Alle Worter vom Master Index: 107244 = 29E4y,

Anzeige der Prozessdatenwdorter, die vom Master zum Kommunikationsmodul libertragen werden.
« Inden Subcodestellen 1...16 werden alle Prozessdatenworter vom Master angezeigt. Es sind nur diejenigen giil-
tig, die konfiguriert sind. Fiir das INTERBUS-Modul E84AYCIB sind maximal die ersten 10 Worter relevant.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 65535
Subcodes Info
C13851/1

C13851/16

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13852

C13853

C13860
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13852 | Alle Worter zum Grundgerit Index: 107234 = 29E3),

Anzeige der Prozessdatenwdrter, die vom Kommunikationsmodul zum Grundgerat libertragen werden.
» IndenSubcodestellen1...16 werden alle Prozessdatenworter zum Grundgerat angezeigt. Fiir das INTERBUS-Mo-
dul E84AYCIB sind maximal die ersten 10 Worter relevant.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 65535
Subcodes Info
C13852/1

C13852/16
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13853 | Alle Worter vom Grundgerat Index: 107224 = 29E2;,

Anzeige der Prozessdatenwdrter, die vom Grundgerat zum Kommunikationsmodul tibertragen werden.
« IndenSubcodestellen1...16 werden alle Prozessdatenwdorter vom Grundgerdt angezeigt. Fiir das INTERBUS-Mo-
dul EB4AYCIB sind maximal die ersten 10 Worter relevant.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 65535
Subcodes Info
C13853/1

C13853/16
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13860 | Aktive Einstellungen Index: 107154 = 29DBy,

Anzeige der eingestellten Anzahl zu verwendender
« Parameterdatenworter (PCP)
« Prozessdatenworter (PD)

(16 Bit/Wort)

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Info

C13860/1 Anzeige PCP Datenlange
C13860/2 Anzeige Prozessdatenlange

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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C13861

Parameter | Name: Datentyp: BITFIELD_16
C13861 | Busstatus Index: 107144 = 29DA;,

Anzeige des aktuellen Busstatus

» Aktuellen Busstatus abfragen (E257)
Bedeutung resultierender Hexadezimalwerte:
» OxyyyO = IBS-INIT

» Oxyyyl =IBS-ACTIVE

« Oxyyy2 =IBS-READY

Wert ist bit-codiert: Info
Bit0 BitO

Bit15 Bit15
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13862

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13862 | Zahler Index: 107134 = 29D9},

Zahler fiir Zyklen und INTERBUS Resets

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 65535

Subcodes Info

C13862/1 Datenzyklen pro Sekunde
C13862/2 Datenzyklen gesamt
C13862/3 Anzahl Interbus Resets

C13862/4 Anzahl ID Zyklen
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

C13863

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13863 | Aktive Ubertragungsrate Index: 107124 = 29D8},

Anzeige der eingestellten Ubertragungsrate
Auswabhlliste (nur Anzeige)
0 500 kbit/s

1 2.00 Mbit/s
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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C13880

C13881

C13885

66

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation Index: 106954 = 29C7},

Uberwachungsreaktion bei einer Kommunikationsstérung
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.
» Kommunikationsstérung (E3 53)

Auswahlliste

Keine Reaktion

Fehler

Schnellhalt durch Stérung

Arretierte Warnung

O A W B O

Information
Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13880/1 0: Keine Reaktion Reaktion bei Unterbrechung der INTERBUS-Kommunika-
tion

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX O COM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13881 | Reaktionszeit bei Unterbrechung der Interbus Kommunikation Index: 10694 = 29C6y,

Wird der Zustand "IBS-ACTIVE" (INTERBUS ist aktiv und es werden zyklisch Daten ausgetauscht) verlassen, so erfolgt
nach Ablauf der hier eingestellten Uberwachungszeit fiir den Datenaustausch die in C13880/1 parametrierte Reak-
tion.

+ Mit dem Wert "65535" in dieser Codestelle wird die Uberwachung deaktiviert.

« Eine Anderung der Uberwachung wird sofort wirksam.

» Kommunikationsstérung (£ 53)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 ms 65535 65535 ms
M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13885 | Prozessdaten I6schen Index: 106904 = 29C2;,

Einstellung, welche Prozessdaten der Antriebsregler zur Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter
verarbeiten soll, wenn der INTERBUS ausgefallen ist.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 Verwendung letzter Master Prozess-
daten

1 Prozessdaten werden auf Wert '0'
gesetzt

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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C13892
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13892 | PCP Datenlinge Index: 106834 = 2988y,
Einstellung der Anzahl zu verwendender Parameterdatenworter (PCP)
Die Einstellung wird aktiv, ...
« wenn sich alle DIP-Schalter (5S205) in Stellung "OFF" befinden;
« nachdem liber die Grundgerdte-Codestelle C00002 der Geratebefehl "11: Startparameter speichern" durchge-
fiihrt wurde und anschlieBend ein erneutes Netzschalten des Kommunikationsmoduls/des Antriebs erfolgte.
» Anzahl der Parameterdatenwérter (PCP) einstellen (E1 36)
Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 Keine PCP Daten
1 1Wort
2 2 Worter
4 4 Worter
M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
C13893
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13893 | Prozessdatenlinge Index: 106824 = 29BAy,

Einstellung der Anzahl zu verwendender Prozessdatenwdrter (PD)

Die Einstellung wird aktiv, ...

« wenn sich alle DIP-Schalter (5S205) in Stellung "OFF" befinden;

« nachdem liber die Grundgerdte-Codestelle C00002 der Geratebefehl "11: Startparameter speichern" durchge-
fihrt wurde und anschlieBend ein erneutes Netzschalten des Kommunikationsmoduls/des Antriebs erfolgte.

» Anzahl der Prozessdatenwérter (PD) einstellen (£ 35)

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 Keine Prozessdaten
1 1Wort
2 2 Worter
3 3 Worter
4 4 Worter
5 5 Worter
6 6 Worter
7 7 Worter
8 8 Worter
9 9 Worter
10 10 Worter
M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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C13894

C13900

C13901

C13902

68

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13894 | Ubertragungsrate Index: 106814 = 29B9),

Einstellung der Ubertragungsrate

Die Einstellung wird aktiv, ...

« wenn sich alle DIP-Schalter (5S205) in Stellung "OFF" befinden;

« nachdem liber die Grundgerdte-Codestelle C00002 der Geratebefehl "11: Startparameter speichern" durchge-
fiihrt wurde und anschlieBend ein erneutes Netzschalten des Kommunikationsmoduls/des Antriebs erfolgte.

» Ubertragungsrate einstellen (L1 37)

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 500 kbit/s
1 2.00 Mbit/s
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13900 | Firmware-Produkttyp Index: 10675 = 29B3),

Anzeige des Produkttyps (String mit einer Linge von 8 Bytes)
Folgende Erkennungsziffer wird ausgegeben: "E84AFYIB".

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13901 | Firmware-Kompilierdatum Index: 10674, = 29B2),

Anzeige des Kompilierdatums der Firmware (String mit einer Lange von 20 Bytes)
Es wird das Datum ("MMM TT JJJJ") und die Uhrzeit ("hh:mm:ss") ausgegeben, z.B. "Mar 21 2005 12:31:21".

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13902 | Firmware-Version Index: 106734 = 29B1;,

Anzeige der Firmware-Version (String mit einer Linge von 11 Bytes)
Es wird die Erkennungsziffer ausgegeben, z.B. "01.00.00.00".

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM @O MOT
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C13920

Parameter | Name:
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C13920 | Anzeige Dip-Schalterstellung

Anzeige der aktuellen DIP-Schalterstellung
« Die eingestellte PCP Datenlange wird in C13860/1 angezeigt.

« Die eingestellte Prozessdatenlange wird in C13860/2 angezeigt.
- Die eingestellte Ubertragungsrate wird in C13863 angezeigt.

» Einstellmdglichkeiten durch DIP-Schalter (£ 34)

Wert ist bit-codiert:
Bit0 DIP 8
Bit1 DIP7
Bit2 DIP 6
Bit3 DIP5
Bit4 DIP 4
Bit5 DIP 3
Bit6 DIP 2
Bit7 DIP1

Parameter-Referenz
Parameter des Kommunikationsmoduls

Datentyp: BITFIELD_8
Index: 106554 = 299F,

Info
Ubertragungsrate
Keine Funktion

Anzahl der Parameterdatenwarter (PCP)

Anzahl der Prozessdatenworter (PD)

M Lesezugriff O Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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Parameter-Referenz
Attributtabelle

13.2
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Attributtabelle

Die Attributtabelle enthalt Informationen, die fiir eine Kommunikation zum Antriebsreg-
ler iiber Parameter erforderlich sind.

So lesen Sie die Attributtabelle:

Spalte
Code
Name

Index

Daten

Zugriff

Bedeutung

Parameter-Bezeichnung

Parameter-Kurztext (Display-Text)

dec Index, unter dem der Parameter adressiert wird.

hex Lenze-Subcodenummer.

DS Datenstruktur

DA Anzahl der Array-Elemente (Subcodes)

DT Datentyp

Faktor Faktor fiir Dateniibertragung iiber ein Bussystem,
abhangig von der Anzahl der Nachkommastellen

R Lesezugriff

w Schreibzugriff

RSP Reglersperre erforderlich

Der Subindex bei Array-Variablen entspricht der

Lenze

Eintrag

CXXXXX

Text

24575 - Lenze-Codenummer

5FFFy, - Lenze-Codenummer

E

A

Anzahl
BITFIELD_8
BITFIELD_16
BITFIELD_32
INTEGER_8
INTEGER_16
INTEGER_32
UNSIGNED_8
UNSIGNED_16
UNSIGNED_32
VISIBLE_STRING
OCTET_STRING
Faktor

M Lesen erlaubt

M Schreiben erlaubt

Wird nur bei Zugriff liber ein Bussys-
tem benétigt.

Einfach-Variable
(nur ein Parameterelement)

Array-Variable
(mehrere Parameterelemente)

1 Byte bit-codiert

2 Bytes bit-codiert

4 Bytes bit-codiert

1 Byte mit Vorzeichen

2 Bytes mit Vorzeichen
4 Bytes mit Vorzeichen
1 Byte ohne Vorzeichen
2 Bytes ohne Vorzeichen
4 Bytes ohne Vorzeichen

ASCII-String

1 = keine Nachkommastellen
10 = 1 Nachkommastelle
100 = 2 Nachkommastellen
1000 = 3 Nachkommastellen

M Schreiben ist nur bei Reglersperre méglich
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Attributtabelle

Code Name

C€13850 Alle Worter zum Master

C€13851 Alle Worter vom Master

C13852  Alle Wérter zum Grundgerat

C€13853 Alle Worter vom Grundgerat

C13860 Aktive Einstellungen

C13861 Busstatus

C13862 Zahler

C13863  Aktive Ubertragungsrate

C13880 Reaktion bei Storung der Kommunika-
tion

C13881 Reaktionszeit bei Unterbrechung der
Interbus Kommunikation

C13885 Prozessdaten I6schen

C13892 PCP Datenlange

C13893 Prozessdatenldnge

C€13894  Ubertragungsrate

C13900  Firmware-Produkttyp

C13901  Firmware-Kompilierdatum

C13902 Firmware-Version

C13920  Anzeige Dip-Schalterstellung

EDS84AYCIB DE 4.0 - 11/2010

10725
10724
10723
10722
10715
10714
10713
10712
10695

10694

10690
10683
10682
10681
10675
10674
10673
10655

Lenze

29E5
29E4
29E3
29E2
29DB
29DA
29D9
29D8
29C7

29C6

29C2
29BB
29BA
29B9
29B3
29B2
29B1
299F

> > > > >

m

DA
16
16
16

e S = B Y]

B R R R R R

Daten
DT
UNSIGNED_16
UNSIGNED_16
UNSIGNED_16
UNSIGNED_16
UNSIGNED_8
BITFIELD_16
UNSIGNED_16
UNSIGNED_8
UNSIGNED_8

UNSIGNED_16

UNSIGNED_8
UNSIGNED_8
UNSIGNED_8
UNSIGNED_8
VISIBLE_STRING
VISIBLE_STRING
VISIBLE_STRING
BITFIELD_8

Faktor

B R R Rk

B oR R R

E E KA FAF @ B @ =

B B B @& @ @ F

Zugriff
w

=

g8 & &

RSP
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Index

14

72

Index

Zahlen
9-polige Sub-D-Buchse 29
9-poliger Sub-D-Stecker 29

A

Abmessungen 22

Abort (PMS-Dienst) 49

Adressierung der Lenze-Parameter 48
Adressierung der Parameterdaten 48

Aktive Einstellungen (C13860) 64

Aktive Ubertragungsrate (C13863) 65

Aktuellen Busstatus abfragen 57

Alle Wérter vom Grundgerat (C13853) 64

Alle Woérter vom Master (C13851) 63

Alle Worter zum Grundgerat (C13852) 64

Alle Wérter zum Master (C13850) 63

Allgemeine Daten 17

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise 12
Anschlisse 16

Anschlussklemmen 32

Anwendungshinweise (Darstellung) 11

Anzahl der Parameterdatenworter (PCP) einstellen 36
Anzahl der Prozessdatenworter (PD) einstellen 35
Anzeige Dip-Schalterstellung (C13920) 69
Approbationen 17

Attributtabelle 70

Aufbau der Kommunikation 39

B

Bearbeitungszeit 21

Begriffe 10

Belegung der 9-poligen Sub-D-Buchse 29
Belegung des 9-poligen Sub-D-Steckers 29
BestimmungsgemaRe Verwendung 14
Busleitungslange 30

Busstatus (C13861) 65

Busstatus abfragen 57

C

C13850 | Alle Worter zum Master 63

C13851 | Alle Worter vom Master 63

C13852 | Alle Worter zum Grundgerat 64

C13853 | Alle Worter vom Grundgerat 64

C13860 | Aktive Einstellungen 64

C13861 | Busstatus 65

C13862 | Zshler 65

C13863 | Aktive Ubertragungsrate 65

C13880 | Reaktion bei Storung der Kommunikation 66

C13881 | Reaktionszeit bei Unterbrechung der
Interbus Kommunikation 66

C13885 | Prozessdaten I6schen 66

Lenze

C13892 | PCP Datenldnge 67

C13893 | Prozessdatenldnge 67

C13894 | Ubertragungsrate 68

€13900 | Firmware-Produkttyp 68
C13901 | Firmware-Kompilierdatum 68
C13902 | Firmware-Version 68

C13920 | Anzeige Dip-Schalterstellung 69
Codestellen 63

Copyright 2

D

Datenaustausch gestoppt (Fehlermeldung) 62
Datentransfer 40

Diagnose 54

Diagnose mit dem »Engineer« 57
Diagnosedaten 58

Diagnosemeldungen 58

DIP-Schalter Einstellungen 34
Dokumenthistorie 8

E

Eigenschaften 15
Einsatzbedingungen 17
Einstellungen im »Engineer« 38
Elektrische Installation 27
EMV-gerechte Verdrahtung 27
Erstes Einschalten 39
EtherCAT-Fehlermeldungen
Ursachen und Abhilfen 60
Externe Spannungsversorgung 31

F

Fehler beim Lesen vom Speicher (Fehlermeldung) 60
Fehler beim Schreiben in Speicher (Fehlermeldung) 60
Fehlercode des Inverter Dive 8400 58
Fehlermeldungen 59

Ursachen und Abhilfen 60
Fehlermeldungen (Kurziibersicht) 59
Fehlermeldungen (PCP-Dienste Read / Write) 50
Fehlernummer

0x01bc3100 60

0x01bc5531 60

0x01bc5532 60

0x01bc5533 60

0x01bc6010 61

0x01bc6011 61

0x01bc6100 61

0x01bc6101 61

0x01bc641f 61

0x01bc6420 61

0x01bc6430 62

0x01bc8125 62
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0x01bc8126 62

0x01bc8127 62

0x01bc8131 62
Feldbus-Statusanzeigen 56
Firmware-Kompilierdatum (C13901) 68
Firmware-Produkttyp (C13900) 68
Firmware-Version (C13902) 68

G

Gednderte Einstellungen aktivieren 39

Gerdte- und anwendungsspezifische
Sicherheitshinweise 13

Gerateschutz 13
Get-OD (PMS-Dienst) 50
Giiltigkeit der Dokumentation 7

|

IBS-ACTIVE 57

IBS-INIT 57

IBS-READY 57
Identifikation 14
Identify (PMS-Dienst) 51
Inbetriebnahme 33
Initiate (PMS-Dienst) 49
Installation 23
INTERBUS-Anschluss 28
INTERBUS-Kennung 17
INTERBUS-Ring 27
Interner Fehler (Fehlermeldung) 61

K

KBL (Kommunikations-Beziehungsliste) 48
Kein Zugriff auf Speicher (Fehlermeldung) 60
Kommunikationskanale 40
Kommunikationsmedium 17
Kommunikationsmodul austauschen 26
Kommunikationsprofil 17
Kommunikationsstérung 53
Kommunikationszeit 21

Konformitaten 17

Konventionen 9

L

LED-Statusanzeigen 54

Leitungslinge 17

Lenze-Einstellung geladen (Fehlermeldung) 61

M

Max. Anzahl Datenworter 17

Max. PDU-Lange 17

Mechanische Installation 24

Modul-ID 17

Modul-Statusanzeigen 55

Montage bei Grundgeraten 0.25 kW und 0.37 kW 24

Lenze

Index

Montage bei Grundgeraten ab 0.55 kW 25

N
Netzwerktopologie 17, 27

P

Parameter des Kommunikationsmoduls 63
Parameterdaten-Transfer 48
Parameterdatenwérter (PCP) 17
Parameter-Referenz 63

Parametersatz ungiiltig (Fehlermeldung) 61
PCP Datenldnge (C13892) 67
PCP-Kommunikation initialisieren 48
PDO-Mapping 41

Personenschutz 13

PMS-Dienste 49

Portverschaltung im »Engineer« durchfiihren 43
Produktbeschreibung 14
PROFINET-Fehlermeldungen (Kurziibersicht) 59
Protokolldaten 21

Prozessdaten l6schen (C13885) 66
Prozessdatenlange (C13893) 67
Prozessdaten-Transfer 41

Prozessdatenwdérter (PD) 17

R
Read (PMS-Dienst) 50
Reaktion bei Stérung der Kommunikation (C13880) 66

Reaktionszeit bei Unterbrechung der Interbus
Kommunikation (C13881) 66

Reject (PMS-Dienst) 49
Reset der Kommunikation (Fehlermeldung) 62
Restgefahren 13

S

Schnittstellen 16, 17

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf 39
Schutzisolierung 18
Sicherheitshinweise 12
Sicherheitshinweise (Darstellung) 11
Spannungsversorgung 17, 31
Spezifikation des Buskabels 30
Status (PMS-Dienst) 52
Statusanzeigen (LEDs) 54
Systemfehlermeldungen 59

T
Technische Daten 17
Teilnehmeranzahl 17
Teilnehmertyp 17
Typenschild 14
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Index

U

Ubertragungsrate 17

Ubertragungsrate (C13894) 68

Ubertragungsrate einstellen 37

Uberwachungen 53

Ungiltige Initialisierung (Fehlermeldung) 62
Ungultige Konfiguration (Fehlermeldung) 62
Ungultige Modulkonfiguration (Fehlermeldung) 62
Unterstiitzte PMS-Dienste 49

Vv

Verbindung zu 8400 verloren (Fehlermeldung) 60
Verwendete Begriffe 10

Verwendete Hinweise 11

Verwendete Konventionen 9

Verwendung des Kommunikationsmoduls 14
Vor dem ersten Einschalten 33

w
Write (PCP-Dienst) 50

Z

Zahler (C13862) 65
Zielgruppe 7

Zugriff auf Prozessdaten 41
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